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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

Strona tytutowa.

Zawarto$¢ opracowania

Karta uzgodnien

Opis techniczny

Skrzyzowanie Gen. Zygmunta Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II —

program projektowany:

e Stata organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej

e Plan kolizji

e Diagramy faz

¢ Obliczenia czaséw miedzyzielonych

¢ Obliczenia czasow dojazdu poj. skrecajacych do przej$¢ dla pieszych
1 przejazdow dla rowerow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

e Projekt programow sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowosci metoda HCM — 85

Skrzyzowanie Gen. Zygmunta Podhorskiego — Gen. Jozefa Dwernickiego —

Utrata — Kolejowa — program projektowany:

e Stata organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej

e Plan kolizji

¢ Diagramy faz

¢ Obliczenia czaséw migdzyzielonych

e Obliczenia czaséw dojazdu poj. skrecajacych do przejs¢ dla pieszych
1 przejazdow dla rowerow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

e Projekt programow sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowosci metoda HCM — 85

Skrzyzowanie Utrata — Przytorowa — program projektowany:

e Stala organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej

e Plan kolizji

e Diagramy faz

¢ Obliczenia czaséw miedzyzielonych

e Obliczenia czaséw dojazdu poj. skrecajacych do przejs¢ dla pieszych
1 przejazdow dla rowerow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

e Projekt programéw sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowosci metodg HCM — 85

Skrzyzowanie Utrata — Sejnenska — program projektowany:

e Stala organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej

e Plan kolizji
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e Diagramy faz

¢ Obliczenia czaséw miedzyzielonych

¢ Obliczenia czasow dojazdu poj. skrecajacych do przejs¢ dla pieszych
1 przejazdow dla roweréow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

¢ Projekt programow sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowosci metoda HCM — 85

Skrzyzowanie Utrata — Ludwika Warynskiego — program projektowany:

e Stata organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan koliz;ji

e Diagramy faz

¢ Obliczenia czaséw miedzyzielonych

¢ Obliczenia czasow dojazdu poj. skrecajacych do przej$¢ dla pieszych
1 przejazdow dla rowerow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

e Projekt programéw sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowos$ci metoda HCM — 85

Skrzyzowanie Gen. Jozefa Dwernickiego — Janusza Korczaka — program

projektowany:

e Stata organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej

e Plan kolizji

e Diagramy faz

¢ Obliczenia czaséw miedzyzielonych

¢ Obliczenia czaséw dojazdu poj. skrecajacych do przejs¢ dla pieszych
1 przejazdow dla rowerow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

e Projekt programow sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowosci metodg HCM — 85

Skrzyzowanie Gen. Jozefa Dwernickiego — Teofila Noniewicza — program

projektowany:

e Stala organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej

e Plan kolizji

¢ Diagramy faz

¢ Obliczenia czaséw miedzyzielonych

e Obliczenia czaséw dojazdu poj. skrecajacych do przejs¢ dla pieszych
1 przejazdow dla rowerow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

e Projekt programoéw sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowosci metoda HCM — 85

Skrzyzowanie 1-go Maja — Ludwika Warynskiego — program projektowany:

e Stala organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej
e Plan kolizji

e Diagramy faz



13.

14.

15.

16.

-4 -

¢ Obliczenia czaséw migdzyzielonych

e Obliczenia czaséw dojazdu poj. skrecajacych do przejs¢ dla pieszych
1 przejazdow dla roweréow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

¢ Projekt programow sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowos$ci metodg HCM — 85

Skrzyzowanie Teofila Noniewicza — Ludwika Warynskiego — program

projektowany:

e Stata organizacja ruchu

¢ Plan rozmieszczenia urzadzen sygnalizacji $wietlnej

¢ Plan rozmieszczenia kanalizacji sygnalizacji $wietlnej

e Plan kolizji

e Diagramy faz

¢ Obliczenia czaséw migdzyzielonych

¢ Obliczenia czasow dojazdu poj. skrecajacych do przej$¢ dla pieszych
1 przejazdow dla rowerow

e Wykazy grup kolizyjnych — macierz konfliktow

e Projekt programow sygnalizacji

¢ Obliczenia przepustowosci metoda HCM — 85

Program koordynacji - Koordynacja sygnalizacji dla cyklu T=110 sekund na

skrzyzowaniach Gen. Z. Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II, Gen. J.
Dwernickiego - Utrata - Kolejowa w Suwalkach

Program koordynacji - Koordynacja sygnalizacji dla cyklu T=110 sekund na
skrzyzowaniach Gen. Zygmunta Podhorskiego — Gen. J6zefa Dwernickiego —

Utrata — Kolejowa, Utrata — Przytorowa, Utrata — Sejnenska i Utrata —
Ludwika Warynskiego w Suwalkach

Program koordynacji - Koordynacja sygnalizacji dla cyklu T=110 sekund na

skrzyzowaniach Gen. Z. Podhorskiego - Gen. J. Dwernickiego - Utrata -
Kolejowa, Gen. J. Dwernickiego - J. Korczaka i Gen. J. Dwernickiego -
T. Noniewicza w Suwalkach
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KARTA UZGODNIEN

Projekt stalej organizacji ruchu w zakresie sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniach ul.:
Gen. Zygmunta Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II, Gen. Zygmunta Podhorskiego —
Gen. Jozefa Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Utrata — Przytorowa, Utrata — Sejnenska,
Utrata — Ludwika Warynskiego, Gen. Jozefa Dwernickiego — Janusza Korczaka, Gen.
Jozefa Dwernickiego — Teofila Noniewicza, 1-go Maja — Ludwika Warynskiego i Teofila
Noniewicza — Ludwika Warynskiego w Suwalkach.

Lp.| Data Piecze¢ Instytucji Podpis Uwagi




PLAN ORIENTACYJNY

Z LOKALIZACJA ROBOT
skala 1:20000

Projekt stalej organizacji ruchu w zakresie sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniach ul.:
Gen. Zygmunta Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II, Gen. Zygmunta Podhorskiego —
Gen. Jozefa Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Utrata — Przytorowa, Utrata — Sejnenska,
Utrata — Ludwika Warynskiego, Gen. Jozefa Dwernickiego — Janusza Korczaka, Gen.
Jozefa Dwernickiego — Teofila Noniewicza, 1-go Maja — Ludwika Warynskiego i Teofila
Noniewicza — Ludwika Warynskiego w Suwalkach.

Osiedle Kolejowe

Centrum
Osiedle |

ze

Srddmiescie

Osiedle Klaszt

Neiadla Dalns




OPIS TECHNICZNY

Projekt stalej organizacji ruchu w zakresie sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniach ul.:
Gen. Zygmunta Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II, Gen. Zygmunta Podhorskiego —
Gen. Jozefa Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Utrata — Przytorowa, Utrata — Sejnenska,
Utrata — Ludwika Warynskiego, Gen. Jozefa Dwernickiego — Janusza Korczaka, Gen.
Jozefa Dwernickiego — Teofila Noniewicza, 1-go Maja — Ludwika Warynskiego i Teofila
Noniewicza — Ludwika Warynskiego w Suwalkach.

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Umowa 7 inwestorem.

Wykorzystane materiaty

e Plan sytuacyjny skala 1 :500

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 03.07.2003r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatdéw na drogach oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr
220 poz. 2181).

¢ Inwentaryzacja istniejacego oznakowania

2. ZAKRES OPRACOWANIA.

Opracowanie obejmuje projekt wykonawczy statej organizacji ruchu w zakresie
modernizacji istniejacych sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniach ul.: Gen. Zygmunta
Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II, Gen. Zygmunta Podhorskiego — Gen. Jozefa
Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Utrata — Przytorowa, Utrata — Sejnenska, Utrata — Ludwika
Warynskiego, Gen. Jozefa Dwernickiego — Janusza Korczaka, Gen. Jozefa Dwernickiego —
Teofila Noniewicza, 1-go Maja — Ludwika Warynskiego i1 Teofila Noniewicza — Ludwika
Warynskiego w Suwatkach.

3. STAN ISTNIEJACY.
3.1. Warunki geometryczne
Ulica Gen. Zygmunta Podhorskiego:

Na odcinku objetym opracowaniem posiada dwie jezdnie po 7m (dwa pasy ruchu),
Z poszerzeniami w rejonie skrzyzowania z ul. Papieza Jana Pawta II oba wloty do 10m (trzy pasy
ruchu) oraz chodniki po obu stronach i droge rowerowa po jednej stronie. Ulica posiada jezdnie
o nawierzchni bitumiczne;j.
Ulica Papieza Jana Pawla II:
Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Gen. Zygmunta Podhorskiego posiada jedng jezdnie
skanalizowang poprzez wyspe dzielaca: wlot szerokosci 6,5m (dwa pasy ruchu) i wylot 5,0m
oraz chodniki po obu stronach i droge rowerowa po jednej stronie. Ulica posiada jezdnig
o nawierzchni bitumiczne;.
Ulica Utrata:

Na odcinku objetym opracowaniem posiada dwie jezdnie po 7m (dwa pasy ruchu)
z poszerzeniami w rejonie skrzyzowan z: ul. Gen. Jozefa Dwernickiego 1 Kolejowa oba wloty do
13m (cztery pasy ruchu), ul. Przytorowa wlot péinocny do 10m (trzy pasy ruchu), ul. Sejnenska
oba wloty do 10m (trzy pasy ruchu), ul. Ludwika Warynskiego wlot potudniowy do 10m (trzy
pasy ruchu) oraz chodniki po obu stronach i droge rowerowa po jednej stronie. Ulica ma jezdnie
o nawierzchni bitumiczne;j.
Ulica Gen. Jozefa Dwernickiego:
Na odcinku objetym opracowaniem posiada jedng jezdni¢ o zroznicowanej szerokosci min. 10m
(po jednym pasie ruchu prosto w kazdym kierunku) z poszerzeniami w rejonie skrzyzowan z:
ul. Utratg wlot zachodni 10,5m (trzy pasy ruchu), ul. Janusza Korczaka oba wloty po 9,5m (trzy
pasy ruchu) i ul. Teofila Noniewicza wlot wschodni 9,5m (trzy pasy ruchu) i wlot zachodni 6,5m
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(dwa pasy ruchu) oraz chodniki po obu stronach i droge rowerowa po obu lub po jednej stronie.
Ulica posiada jezdni¢ o nawierzchni bitumiczne;.

Ulica Kolejowa:

Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Utratg posiada jedng jezdni¢ skanalizowang poprzez
wyspe dzielaca: wlot szerokosci 10,5m (trzy pasy ruchu) i wylot Sm oraz chodniki po obu
stronach 1 droge rowerowa po jednej stronie. Ulica posiada jezdni¢ o nawierzchni bitumiczne;.
Ulica Przytorowa:

Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Utratg posiada jedng jezdni¢ skanalizowang poprzez
wyspe dzielaca: wlot szerokosci 7m (dwa pasy ruchu) i wylot 5,5m oraz chodniki po obu
stronach. Ulica posiada jezdni¢ o nawierzchni bitumiczne;.

Ulica Sejnenska:

Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Utratag na wlocie wschodnim posiada jedng jezdnie
skanalizowang poprzez wyspe¢ dzielaca: wlot szerokosci 10m (trzy pasy ruchu) i wylot Sm oraz
chodniki po obu stronach i droge rowerowa po jednej stronie. Ulica w rejonie skrzyzowania z ul.
Utratg na wlocie zachodnim posiada jedng jezdni¢ skanalizowang poprzez wyspe¢ dzielaca: wlot
szeroko$ci 7m (dwa pasy ruchu) i wylot 5m oraz chodniki po obu stronach. Ulica posiada
jezdnie o nawierzchni bitumiczne;j.

Ulica Ludwika Warynskiego:

Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Utratg na wlocie wschodnim posiada jedng jezdnig
skanalizowang poprzez martwe pole: wlot szerokosci 8,5m (dwa pasy ruchu) 1 wylot 4m oraz
chodniki i drogg rowerowg po obu stronach. Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Utrata na wlocie
zachodnim posiada jedng jezdni¢ skanalizowang poprzez martwe pole: wlot szerokosci 7m (dwa
pasy ruchu) i wylot 4,5m oraz chodniki po obu stronach i droge rowerowa po jednej stronie.

Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. 1-go Maja na obu wlotach posiada jedna jezdnig: wlot
szeroko$ci 7m (dwa pasy ruchu) oraz chodniki po obu stronach.

Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Teofila Noniewicza na wlocie wschodnim posiada jedna
jezdnie: wlot szerokosci 6,5m (dwa pasy ruchu) oraz chodniki po obu stronach, na wlocie
zachodnim posiada jedng jezdni¢ jednokierunkowa szeroko$ci 6m (dwa pasy ruchu) oraz
chodniki po obu stronach.

Ulica posiada jezdni¢ o nawierzchni bitumicznej.

Ulica 1-go Maja:

Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Ludwika Warynskiego na obu wlotach posiada jedng jezdnig:
wlot szerokosci 6,5m (dwa pasy ruchu) oraz chodniki po obu stronach. Ulica posiada jezdnie
o nawierzchni bitumiczne;j.

Ulica Teofila Noniewicza:

Ulica w rejonie skrzyzowania z ul. Ludwika Warynskiego na obu wlotach posiada jedng jezdnig:
wlot szeroko$ci 6,5m (dwa pasy ruchu) oraz chodniki po obu stronach i droge rowerowa po
jednej stronie. Ulica posiada jezdni¢ o nawierzchni bitumiczne;.

4. STAN PROJEKTOWANY
4.1. Warunki geometryczne
Opracowanie to jest realizowane przy zalozeniu (koncepcji) niewielkich zmian
zaznaczonych na projekcie stalej organizacji ruchu drogowego, a dotyczacego wykonania
oznakowania pionowego 1 poziomego oraz rozmieszczenia urzgdzen sygnalizacji. W ramach
tego opracowania nie jest wykonywana dokumentacja budowlana.
4.2. Wybor typu sygnalizacji
Na skrzyzowaniach ulic Gen. Zygmunta Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II, Gen.
Zygmunta Podhorskiego — Gen. Jozefa Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Utrata — Przytorowa,
Utrata — Sejnenska, Utrata — Ludwika Warynskiego, Gen. Jézefa Dwernickiego — Janusza
Korczaka, Gen. Jozefa Dwernickiego — Teofila Noniewicza zastosowano sygnalizacje
akomodacyjng i zaprojektowano programy koordynacji skrzyzowan sterowanych:
1. Gen. Zygmunta Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II 1 Gen. Zygmunta Podhorskiego —
Gen. Jézefa Dwernickiego — Utrata — Kolejowa
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2. Gen. Jozefa Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Utrata — Przytorowa, Utrata — Sejnenska,

Utrata — Ludwika Warynskiego
3. Gen. Jézefa Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Gen. Jozefa Dwernickiego — Janusza

Korczaka, Gen. Jozefa Dwernickiego — Teofila Noniewicza
o statej dlugosci cyklu 110s przy koordynacji z pomijanymi fazami przy braku wzbudzen oraz
max 110s i z pomijanymi fazami przy braku wzbudzen w trakcie pracy bez koordynacji
Na skrzyzowaniach ulic 1-go Maja — Ludwika Warynskiego i Teofila Noniewicza — Ludwika
Warynskiego zastosowano sygnalizacje¢ izolowang akomodacyjng o dlugosci cyklu max 90s
z pomijanymi fazami przy braku wzbudzen.

Glownym czynnikiem decydujacym o wyborze tego typu rozwigzan jest zapewnienie
koordynacji skrzyzowan sterowanych wzdtuz ulic Gen. Zygmunta Podhorskiego, Utrata 1 Gen.
Jozefa Dwernickiego oraz zapewnienie max przepustowosci i bezpieczenstwa uzytkownikom
wszystkich projektowanych skrzyzowan.

4.3. Plan sytuacyjny, lokalizacja i rozmieszczenie sygnalizatorow.

Projekt zakltada wymiang lub dobudowanie czeSci urzadzen sygnalizacji $wietlnych
i rozbudowe Ilub wymiang sterownikdw niezbedng do zastosowania nowych programéow
sterownia, podtaczenia przyciskow sensorycznych dla pieszych wibracyjnych z przywolaniem
1 potwierdzeniem, przyciskow sensorycznych dla rowerzystow oraz podlaczenia do istniejacego
systemu centralnego sterowania (lub aktualizacji podiaczenia). Wszystkie dodatkowe maszty
oraz wymiana wysiegnikow jest konieczna z uwagi na zalecane w obowiazujacych
wytycznych projektowania zwiekszenie bezpieczenstwa niechronionych uczestnikéw ruchu
drogowego poprzez stosowanie oddzielnych faz skretu w lewo niekolidujacych
z przejSciami dla pieszych i przejazdami dla rowerzystow oraz konieczno$¢ stosowania
wibracyjnych przyciskow dla pieszych.

Skrzyiowanie Gen. Z. Podhorskiego — Papieia Jana Pawta 11

e Sterownik sygnalizacji $wietlnej. Zaktualizowaé¢ sygnalizacje w istniejacym systemie
centralnego sterowania w ZDiZ wraz z przekazem obrazu z kamer. Zaprogramowaé
programy: akomodacyjny, akomodacyjny skoordynowany, awaryjny, akomodacyjny
umozliwiajacy zmiany dlugosci sygnalow zielonych. Zaprogramowaé¢ w serowniku
wykonywanie ciaglego pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

Skrzyiowanie Gen. Z. Podhorskiego — Utrata — Gen. J. Dwernickiego — Kolejowa

e I[stniejgcy sterownik sygnalizacji $wietlnej wymieni¢ na nowy: o parametrach: 24 grupy
sygnalizacyjnyjne, musi by¢ dostosowany do pracy akomodacyjnej 1 koordynacyjnej
posiada¢ min. 41 wideo detektorow (8 kamer), 8 detektorow pieszo-rowerowych
obstugujacych przyciski sensoryczne dla pieszych wibracyjne z przywolaniem
1 potwierdzeniem, $ciemniacz, panel podtaczeniowy poprzez gsm wraz z podtaczeniem do
istniejacego systemu centralnego sterowania. Zaktualizowaé sygnalizacje w istniejacym
systemie centralnego sterowania w ZDiZ wraz z przekazem obrazu z kamer.
Zaprogramowa¢ programy: akomodacyjny, akomodacyjne skoordynowane, awaryjny,
akomodacyjny umeozliwiajacy zmiany dlugosci sygnaléow zielonych. Zaprogramowa¢é
w serowniku wykonywanie ciagglego pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

Skrzviowanie Utrata - Przytorowa
Demontaz aparatury

e Przyciski dla pieszych - 6 szt.

e Przewody zasilajace przyciski - 348 mb.

e Sygnalizatory dzwigkowe - 8 szt.
Uwaga

Cala zdemontowang aparature przekazaé¢ do ZDiZ w Suwalkch
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Montaz aparatury
Kable sygnalizacyjne
Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 8x1,0 mm? - 348 mb.

Zestawienie aparatury

Przyciski sensor. dla pieszych wibracyjny z przywotaniem i potwierdzeniem - 6 szt.
Sygnalizatory dzwickowe - 8 szt.
Sterownik sygnalizacji $wietlnej doposazy¢ tak, aby obstugiwat 4 detektory pieszo-rowerowe
obstugujace przyciski sensoryczne dla pieszych wibracyjne z potwierdzeniem
1 przywotaniem. Zaktualizowaé¢ sygnalizacje w istniejacym systemie centralnego
sterowania w ZDIZ wraz z przekazem obrazu z kamer. Zaprogramowaé programy:
akomodacyjny, akomodacyjny skoordynowany, awaryjny, akomodacyjny
umozliwiajacy zmiany dlugosci sygnalow zielonych. Zaprogramowaé¢ w serowniku
wykonywanie ciaglego pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

Przyciski dla pieszych zastosowaé sensorowe, trwale na uszkodzenia z optycznym

sygnalizowaniem zadziatania (potwierdzenie ze sterownika) w kolorze zoltym oraz wyposazone
w sygnalizatory: akustyczny przywotujacy oraz wibracyjny. Sygnalizatory dzwigkowe musza
posiada¢ automatycznie regulowana gltosnos¢ w zaleznosci od poziomu glosnosci otoczenia
1 kilkutonowg melodi¢ w kilku wariantach.

Skrzviowanie Utrata - Sejnenska
Demontaz aparatury

Przyciski dla pieszych - 12 szt.
Kable zasilajace przyciski - 754 mb.
Sygnalizatory dzwigkowe - 16 szt.
Uwaga

Cala zdemontowana aparature¢ przekaza¢ do ZDiZ w Suwalkch

Montaz aparatury
Kable sygnalizacyjne
Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 8x1,0 mm? - 754 mb.

Zestawienie aparatury

Przyciski sensor. dla pieszych wibracyjny z przywotaniem i1 potwierdzeniem - 12 szt.
Sygnalizatory dzwigkowe - 16 szt.
Sterownik sygnalizacji $wietlnej doposazy¢ tak, aby obstugiwal 8 detektorow pieszo-
rowerowych obstugujacych przyciski sensoryczne dla pieszych wibracyjne z potwierdzeniem
1 przywotaniem. Zaktualizowaé¢ sygnalizacje w istniejacym systemie centralnego
sterowania w ZDiZ wraz z przekazem obrazu z kamer. Zaprogramowaé programy:
akomodacyjny, akomodacyjny skoordynowany, awaryjny, akomodacyjny
umozliwiajacy zmiany dlugosci sygnalow zielonych. Zaprogramowa¢ w serowniku
wykonywanie ciaglego pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

Przyciski dla pieszych zastosowaé sensorowe, trwale na uszkodzenia z optycznym

sygnalizowaniem zadziatania (potwierdzenie ze sterownika) w kolorze z6ltym oraz wyposazone
w sygnalizatory: akustyczny przywolujacy oraz wibracyjny. Sygnalizatory dzwigkowe muszg
posiada¢ automatycznie regulowang glo$nos¢ w zalezno$ci od poziomu glo$nosci otoczenia
1 kilkutonowg melodi¢ w kilku wariantach.
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Kanal technologiczny ulica Utrata — pomiedzy skrzyzi. 7 Sejnenskag — L. Warynskiego
Kable sygnalizacyjne
Kabel XzZTKMpw - 5x4x0,8 - 362 mb.

Skrzviowanie Utrata — L. Warynskiego
Demontaz aparatury

Latarnie kotowe ogodlne, mocowanie wysiggnikowe d=300 mm - 2 szt.
Ekran kontrastowy - 2 szt.
Przewody zasilajace - 132 mb.
Sygnalizatory dzwigkowe - 12 szt.
Wysiggnik db. 7,0 m na jedng latarni¢ i dwa znaki F-11 wraz z fundamentem - 2 szt.
Uwaga

Cala zdemontowang aparature przekazaé do ZDiZ w Suwalkch

Montaz aparatury

Kanalizacja kablowa

e Rura kanalizacji sygnalizacyjnej PESZEL @50mm -31 mb.
e Bednarka ocynkowana 25x4 -31 mb.
Kable sygnalizacyjne
e Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 8x1,5 mm? - 132 mb.
e Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 8x1,0 mm? - 661 mb.
e Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 4x1,0 mm? - 680 mb.
e Kabel YKY 3x1,5 mm? — zasilanie kamer - 272 mb.
e Kabel OWY 3x1,5 mm? — zasilanie kamer - 69 mb.
e Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 341 mb.
Zestawienie aparatury
e Latarnie kotowe ogdlne, mocowanie wysiggnikowe d=300 mm - 2 szt.
e Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie wysiggnikowe d=300 mm - 2 szt.
e Ekran kontrastowy - 4 szt.
e Przyciski sensor. dla pieszych wibracyjny z przywotaniem i potwierdzeniem - 10 szt.
e Przyciski sensoryczne dla rowerzystow z potwierdzeniem - 10 szt.
e Sygnalizatory dzwickowe - 12 szt.
e Maszt sygnalizacyjny ze skrzynka na gtowice dt. 1,2 m plus czgs¢ podziemna - 6 szt.
e  Wysiegnik di. 9,0 m na dwie latarnie i dwa znaki F-11 wraz z fundamentem - 2 szt.
e Sterownik sygnalizacji $wietlnej posiadajagcy 16 grup sygnalizacyjnych, musi by¢

dostosowany do pracy akomodacyjnej oraz skoordynowanej i posiada¢ min. 26 wideo
detektorow (4 kamery), 6 detektorow pieszo-rowerowych obstugujacych przyciski
sensoryczne dla pieszych wibracyjne z potwierdzeniem i przywolaniem, $ciemniacz, panel
podiaczeniowy poprzez GSM do istniejagcego systemu centralnego sterowania. Sterownik
podlaczy¢ do systemu centralnego sterowania w ZDiZ wraz z przekazem obrazu
z kamer. Zaprogramowa¢ programy: akomodacyjny, akomodacyjne skoordynowane,
awaryjny, akomodacyjny umozliwiajacy zmiany dlugosci sygnalow zielonych.
Zaprogramowa¢ w serowniku wykonywanie ciaglego pomiaru ruchu drogowego -
15 minutowe.

Przyciski dla pieszych zastosowa¢ sensorowe, trwale na uszkodzenia z optycznym

sygnalizowaniem zadziatania (potwierdzenie ze sterownika) w kolorze zoltym oraz wyposazone
w sygnalizatory: akustyczny przywolujacy oraz wibracyjny. Przyciski dla rowerzystow
zastosowa¢ sensorowe trwale na uszkodzenia z optycznym sygnalizowaniem zadziatania
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(potwierdzenie ze sterownika) w kolorze zottym. Sygnalizatory dzwigkowe muszg posiadac
automatycznie regulowang glosnos¢ w zaleznosci od poziomu glosnosci otoczenia
1 kilkutonowg melodi¢ w kilku wariantach.

Skrzviowanie Gen. J. Dwernickiego — J. Korczaka
Demontaz aparatury

e Przyciski dla pieszych - 4 szt.

e Kable zasilajace przyciski - 118 mb.

e Sygnalizatory dzwigkowe - 4 szt.
Uwaga

Cala zdemontowang aparature¢ przekaza¢ do ZDiZ w Suwalkch

Montaz aparatury
Kable sygnalizacyjne
e Kabel sygnalizacyjny YSIYzZo 8x1,0 mm? - 118 mb.

Zestawienie aparatury

e Przyciski sensor. dla pieszych wibracyjny z przywotaniem i potwierdzeniem - 4 szt.

e Sygnalizatory dZwigkowe - 4 szt.

e Sterownik sygnalizacji §wietlnej doposazy¢ tak, aby obstugiwat 2 detektory pieszo-rowerowe
obslugujacych przyciski sensoryczne dla pieszych wibracyjne z potwierdzeniem
1 przywotaniem oraz panel podlagczeniowy poprzez GSM do istniejagcego systemu
centralnego sterowania. Sterownik podlaczy¢ do systemu centralnego sterowania w ZDiZ
wraz z przekazem obrazu z kamer. Zaprogramowaé programy: akomodacyjny,
akomodacyjne skoordynowane, awaryjny, akomodacyjny umozliwiajacy zmiany
dlugosci sygnalow zielonych. Zaprogramowaé w serowniku wykonywanie ciaglego
pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

Przyciski dla pieszych zastosowa¢ sensorowe, trwale na uszkodzenia z optycznym
sygnalizowaniem zadziatania (potwierdzenie ze sterownika) w kolorze z6ltym oraz wyposazone
w sygnalizatory: akustyczny przywolujacy oraz wibracyjny. Sygnalizatory dzwigkowe muszg
posiada¢ automatycznie regulowang glo$nos¢ w zalezno$ci od poziomu glo$nosci otoczenia
1 kilkutonowa melodi¢ w kilku wariantach.

Skrzyzowanie Gen. J. Dwernickiego — T. Noniewicza
Demontaz aparatury

e Przyciski dla pieszych - 8 szt.

e Kable zasilajace przyciski - 423 mb.

e Sygnalizatory dzwigkowe - 8 szt.
Uwaga

Cala zdemontowana aparature¢ przekaza¢ do ZDiZ w Suwalkch

Montaz aparatury
Kable sygnalizacyjne
e Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 8x1,0 mm? - 423 mb.

Zestawienie aparatury

e Przyciski sensor. dla pieszych wibracyjny z przywolaniem 1 potwierdzeniem - 8 szt.

e Sygnalizatory dzwickowe - 8 szt.

e Sterownik sygnalizacji S$wietlnej doposazy¢ tak, aby obstugiwat 4 detektory pieszo-rowerowe
obstugujace przyciski sensoryczne dla pieszych wibracyjne z potwierdzeniem
1 przywolaniem oraz panel podiaczeniowy poprzez GSM do istniejagcego systemu
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centralnego sterowania. Sterownik podlaczy¢ do systemu centralnego sterowania w ZDiZ
wraz z przekazem obrazu z kamer. Zaprogramowaé programy: akomodacyjny,
akomodacyjne skoordynowane, awaryjny, akomodacyjny umozliwiajacy zmiany
dlugosci sygnalow zielonych. Zaprogramowa¢ w serowniku wykonywanie ciaglego
pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

Przyciski dla pieszych zastosowaé sensorowe, trwale na uszkodzenia z optycznym

sygnalizowaniem zadziatania (potwierdzenie ze sterownika) w kolorze z6itym oraz wyposazone
w sygnalizatory: akustyczny przywolujacy oraz wibracyjny. Sygnalizatory dzwigkowe muszg
posiada¢ automatycznie regulowang glo$nos¢ w zaleznosci od poziomu glo$nosci otoczenia
1 kilkutonowg melodi¢ w kilku wariantach.

Skrzviowanie 1-g0 Maja — L. Warynskiego
Demontaz aparatury

Latarnie kotowe mocowanie wysiggnikowe - 8 szt.
Latarnie kotowe, pieszo rowerowe, strzatki warunkowej mocowanie masztowe - 16 szt.
Ekran kontrastowy - 8 szt.
Przyciski dla pieszych - 4 szt.
Sygnalizatory dzwigkowe - 8 szt.
Uwaga

Cala zdemontowang aparature przekazaé¢ do ZDiZ w Suwalkch

Montaz aparatury

Kanalizacja kablowa

e Rura kanalizacji sygnalizacyjnej PESZEL @50mm -31 mb.
e Bednarka ocynkowana 25x4 -31 mb.
Kable sygnalizacyjne
e Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 8x1,0 mm? - 370 mb.
e Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 4x1,0 mm? - 188 mb.
e Kabel YKY 3x1,5 mm? — zasilanie kamer -211 mb.
e Kabel OWY 3x1,5 mm? — zasilanie kamer - 72 mb.
e Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 283 mb.
Zestawienie aparatury
e Latarnie kotowe ogdlne, mocowanie wysiggnikowe d=300 mm - 6 szt.
e Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie wysiggnikowe d=300 mm - 2 szt.
e Latarnie kotowe og6lne, mocowanie masztowe d=300 mm - 4 szt.
e Latarnie pieszo-rowerowe, mocowanie masztowe d=200 mm - 8 szt.
e Latarnie strzatki warunkowej, przedtuzone mocowanie masztowe d= 200 mm - 4 szt.
e Ekran kontrastowy - 8 szt.
e Przyciski sensor. dla pieszych wibracyjny z przywolaniem 1 potwierdzeniem - 8 szt.
e Przyciski sensoryczne dla rowerzystow z potwierdzeniem - 8 szt.
e Sygnalizatory dzwickowe - 8 szt.
e Maszt sygnalizacyjny ze skrzynka na gtowice dt. 1,2 m plus czgs$¢ podziemna - 8 szt.
e Sterownik sygnalizacji $wietlnej posiadajagcy 14 grup sygnalizacyjnych, musi by¢

dostosowany do pracy akomodacyjnej oraz skoordynowanej i posiada¢ min. 23 wideo
detektory (4 kamery), 4 detektory pieszo-rowerowe obstugujace przyciski sensoryczne dla
pieszych wibracyjne z potwierdzeniem i przywolaniem, $ciemniacz, panel podlaczeniowy
poprzez GSM do istniejgcego systemu centralnego sterowania. Sterownik podlaczy¢ do
systemu centralnego sterowania w ZDiZ wraz z przekazem obrazu z kamer.
Zaprogramowacé programy: akomodacyjny, awaryjny, akomodacyjny umozliwiajacy
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zmiany dhlugosci sygnaléw zielonych. Zaprogramowaé¢ w serowniku wykonywanie
ciaglego pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

Przyciski dla pieszych zastosowal sensorowe, trwate na wuszkodzenia z optycznym
sygnalizowaniem zadziatania (potwierdzenie ze sterownika) w kolorze zottym oraz wyposazone
w sygnalizatory: akustyczny przywotujacy oraz wibracyjny. Przyciski dla rowerzystow
zastosowa¢ sensorowe trwate na uszkodzenia z optycznym sygnalizowaniem zadziatania
(potwierdzenie ze sterownika) w kolorze zottym. Sygnalizatory dzwickowe musza posiadac
automatycznie regulowang glosnos¢ w zaleznosci od poziomu glosnosci otoczenia
1 kilkutonowa melodi¢ w kilku wariantach.

Skrzviowanie T. Noniewicza — L. Warynskiego
Demontaz aparatury

e Latarnie kolowe mocowanie wysiggnikowe -7 szt.

e Latarnie kolowe, pieszo rowerowe, strzatki warunkowej mocowanie masztowe - 14 szt.

e Ekran kontrastowy - 7 szt.

e Sygnalizatory dZwigkowe - 8 szt.

e Rura kanalizacji sygnalizacji - 33 mb.

e Studnia SKR1 - 2 szt
Uwaga

Cala zdemontowang aparature przekazaé¢ do ZDiZ w Suwalkch

Montaz aparatury
Kanalizacja kablowa

e Rura kanalizacji sygnalizacyjnej RPP 110/3,7mm - 17 mb.
e Rura kanalizacji sygnalizacyjnej PESZEL @50mm -21 mb.
e Bednarka ocynkowana 25x4 - 7 mb.

e Studnie kanalizacji kablowej sygnalizacyjnej SKR-1 - 2 szt.
Kable sygnalizacyjne

e  Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 8x1,5 mm? - 81 mb.
e Kabel sygnalizacyjny YSIYzo 8x1,0 mm? - 328 mb.
e Kabel YKY 3x1,5 mm? — zasilanie kamer - 185 mb.
e Kabel OWY 3x1,5 mm? — zasilanie kamer - 72 mb.
e Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 257 mb.

Zestawienie aparatury

e Latarnie kotowe ogdlne, mocowanie wysiegnikowe d=300 mm - 3 szt.
e Latarnie kotlowe kierunkowe, mocowanie wysiggnikowe d=300 mm -5 szt.
e Latarnie kotowe ogdlne, mocowanie masztowe d=300 mm -4 szt.
e Latarnie pieszo-rowerowe, mocowanie masztowe d=200 mm - 8 szt.
e Latarnie strzatki warunkowej, przedtuzone mocowanie masztowe d= 200 mm - 3 szt.
e Ekran kontrastowy - 8 szt.
e Przyciski sensor. dla pieszych wibracyjny z przywotaniem i potwierdzeniem - 8 szt.
e Sygnalizatory dZwigkowe - 8 szt.
e Wysiggnik dt. 7,0 m na dwie latarnie i dwa znaki F-11 wraz z fund. z demontazu - 1 szt.
e Sterownik sygnalizacji $wietlnej posiadajagcy 15 grup sygnalizacyjnych, musi by¢

dostosowany do pracy akomodacyjnej oraz skoordynowanej i posiada¢ min. 24 wideo
detektory (4 kamery), 4 detektory pieszo-rowerowe obstugujacych przyciski sensoryczne dla
pieszych wibracyjne z potwierdzeniem i przywolaniem, $ciemniacz, panel podlaczeniowy
poprzez GSM do istniejgcego systemu centralnego sterowania. Sterownik podlaczy¢ do
systemu centralnego sterowania w ZDiZ wraz z przekazem obrazu z kamer.
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Zaprogramowacé programy: akomodacyjny, awaryjny, akomodacyjny umozliwiajacy
zmiany dlugosci sygnalow zielonych. Zaprogramowa¢ w serowniku wykonywanie
cigglego pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

Przyciski dla pieszych zastosowaé sensorowe, trwale na uszkodzenia z optycznym
sygnalizowaniem zadziatania (potwierdzenie ze sterownika) w kolorze z6itym oraz wyposazone
w sygnalizatory: akustyczny przywolujacy oraz wibracyjny. Sygnalizatory dzwickowe muszg
posiada¢ automatycznie regulowang glo$nos¢ w zaleznosci od poziomu glo$nosci otoczenia
1 kilkutonowg melodi¢ w kilku wariantach.

Skrzyzowanie Utrata — Wigierska

Sterownik sygnalizacji $wietlnej. Sterownik podlaczyé do systemu centralnego
sterowania w ZDiZ wraz z przekazem obrazu z kamer. Zaprogramowa¢ w serowniku
wykonywanie ciaglego pomiaru ruchu drogowego - 15 minutowe.

44. PROGRAMY SYGNALIZACJI

Do obliczenia optymalnych cykli projektowanych programéw sygnalizacji wykorzystano
zatozony ruch drogowy w oparciu o obserwacj¢ skrzyzowan i analiz¢ nat¢zen ruchu drogowego
z przekazanych przez ZDiZ w Suwalkach projektow przedmiotowych skrzyzowan.

Na podstawie analizy zalozono max ruch drogowy w godzinie szczytu na projektowanych
skrzyzowaniach przedstawiony w obliczeniach przepustowosci skrzyzowan.

Optymalna dtugos¢ cyklu wyliczona ze wzoru Webstera w oparciu o wyliczone przy pomocy
metody HCM-85 natgzenia nasycenia wynosi 90s lub 110s. Programy sa: skrzyzowanie Gen. Z.
Podhorskiego 1 Papieza Jana Pawtla II trzyfazowe, skrzyzowanie Gen. Z. Podhorskiego — Gen. J.
Dwernickiego — Utrata — Kolejowa pigciofazowe, skrzyzowanie Utrata — Przytorowa trzyfazowe,
skrzyzowanie Utrata — Sejnefiska pigciofazowe, skrzyzowanie Utrata — L. Warynskiego
czterofazowe, skrzyzowanie Gen. J. Dwernickiego — J. Korczaka czterofazowe, skrzyzowanie
Gen. J. Dwernickiego — T. Noniewicza pigciofazowe, skrzyzowanie 1-go Maja — L.
Warynskiego trzyfazowe, skrzyzowanie T. Noniewicza — L. Warynskiego czterofazowe - o
zmiennej (uzaleznionej od zapotrzebowania na sygnat zielony w poszczegdlny grupach) dtugosci
cyklu do max 110 s. Zaprojektowano koordynacje sygnalizacji na ul. Gen. Z. Podhorskiego,
Utrata i Gen. J. Dwernickiego : programy 110s.

Skrzyzowania 1-go Maja — L. Warynskiego 1 T. Noniewicza — L. Waryfiskiego zaprojektowano
jako izolowane : programy 90s - o zmiennej (uzaleznionej od zapotrzebowania na sygnat zielony
w poszczegdlny grupach) dlugosci cyklu do max 90 s.

Algorytmy pracy sygnalizacji na skrzyzowaniach ulic:

1. Gen. Z. Podhorskiego — Papieza Jana Pawla 11, Gen. Z. Podhorskiego — Gen. J.
Dwernickiego — Utrata — Kolejowa

2. Gen. Z. Podhorskiego — Gen. J. Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Utrata Przytorowa,
Utrata — Sejnenska , Utrata — L. Warynskiego

3. Gen. Z. Podhorskiego — Gen. J. Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Gen. J.
Dwernickiego — J. Korczaka, Gen. J. Dwernickiego — T. Noniewicza

o Programy akomodacyjne max 110s — pracuja na wszystkich skrzyzowaniach do
czasu, gdy minie godzina 6°° — w rezultacie programy akomodacyjne od tej chwili
pracujg jako skoordynowane z cyklem statym dtugosci 110 sekund.

o Programy akomodacyjne skoordynowane o stalej dlugosci cyklu 110s pracuja na
wszystkich skrzyZzowaniach do czasu, gdy minie godzina 18°° — w rezultacie
programy akomodacyjne od tej chwili pracuja bez koordynacji z cyklem
maksymalnym diugosci 110 sekund.
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Algorytm pracy sygnalizacji na skrzyzowaniu Gen. Z. Podhorskiego — Papieza Jana Pawta I1

Grupa 1K - dlugo$é sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow
(WP)
Program max 110s bez koordynacji

— 0s—brak WD: D11iDI12i1D141D151D171D18

= 7-57s —przy WD: D11 lub D12 lub D14 lub D15 lub D17 lub D18, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez ostatnia
jedna sekundg nie WD D11 i D12 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D141 D151 D17 i D18 (moze by¢
uruchamiana razem lub w trakcie wys$wietlania grupy 2K, 4K, 5K).
Program 110s 7 koordynacjg
— 57s — uruchomienie bezwarunkowe grupy

— 57-110s — przy braku wzbudzenia grup 8PR, 9PR i przy braku lub skréceniu wyswietlania grup 3K.

Grupa 2K - dlugo$é sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow
(WP)
Program max 110s bez koordynacji

— 0s—brak WD: D131 D161 D19

— 7-18s —przy WD: D13 lub D16 lub D19, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie WD
D13, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D16 i D19 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie
wyS$wietlania grupy 1K).

Program 110s 7 koordynacjg

— 0s—brak WD: D131 D161 D19

— 7-18s—przy WD: D13 lub D16 lub D19, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie WD
D13, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D16 1 D19 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie
wys$wietlania grupy 1K lub 5K).

Grupa 3K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow
(WP)
Program max 110s bez koordynacji

— 0s—brak WD: D21iD221D23iD241D25iD26

— 7-22s —przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 Iub D25 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy

przez ostatnig jedng sekund¢ nie WD D21 i D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D24 i D25
i D26.

Program 110s z koordynacjg
— 0s—brak WD: D211 D221 D23 iD241iD25iD26

= 7-22s —przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lub D25 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy
przez ostatnig jedng sekund¢ nie WD D21 i1 D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D24 i D25
i D26.
Grupa 4K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystéw
(WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D31 i D34 1 D37

= 7-60s — przy WD: D31 lub D34 lub D37, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie WD
D31 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D34 i D37 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie
wys$wietlania grupy 1K, 5K).

Program 110s z koordynacjg

— 60s — uruchomienie bezwarunkowe grupy

— 60-110s — przy braku wzbudzenia grup 8PR, 9PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grup 2K, 3K.

Grupa 5K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystéw

(WP)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s—brak WD: D321D33iD351D361D38iD39

= 7-60s — przy WD: D32 lub D33 lub D35 lub D36 lub D38 lub D39, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnia
jedna sekunde nie WD D32 i D33, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D35 i D36 i D38 i D39 (moze by¢
uruchamiana razem lub w trakcie wy$wietlania grupy 1K, 4K).

Program 110s 7 koordynacjq

— 60s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 60-110s — przy braku wzbudzenia grup 8PR, 9PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grup 2K, 3K.
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Przej$cia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskow dla pieszych/rowerzystéw (WP)
Program max 110s 7 koordynacjq i bez koordynacji
Przejécie 6PR 14-53s — w przypadku wzbudzenia grupy 1K lub 5K wzbudzana bezwarunkowo w godzinach 6-20,
a w pozostatych godzinach po WP 1p Iub 2p lub 3p lub 1r lub 2r Iub 3r, akomodowana razem
z grupg 1K lub 5K
Przejscie 7PR 14-53s — w przypadku wzbudzenia grupy 1K lub 5K wzbudzana bezwarunkowo w godzinach 6-20,
a w pozostatych godzinach po WP 1p Iub 2p lub 3p lub 1r Iub 2r Iub 3r, akomodowana razem
z grupg 5K
Przejécie 8PR 18-34s — WP 4p lub 5p lub 6p lub 7p lub 4r lub 5r Iub 6r lub 7r, akomodowana razem z grupa 2K i 3K
Przejscie 9PR 18-34s — WP 4p lub 5p lub 6p lub 7p lub 4r lub 5r lub 6r lub 7r, akomodowana razem z grupa 2K i 3K
Uwaga: Sygnalizatory dZzwiekowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6 do 22%

Strzalki warunkowego skretu w prawo

10S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy SK— rozpoczynana z 5s op6znieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 5K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wy$wietlania sygnatu zielonego w grupie 5K oraz
w trakcie wyswietlania grupy 2K— rozpoczynana wraz z poczatkiem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 2K,
a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 2K

11S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 3K— rozpoczynana wraz z poczatkiem wys$wietlania sygnatu zielonego
w grupie 3K, a zakonczenie nastepuje wraz z koncem wy$wietlania sygnatu zielonego w grupie 3K

W przypadku awarii detektor6w nast¢puje automatycznie wilaczenie sygnalizacji na tryb
pracy z programem awaryjnym T=110s

Algorytm pracy syg. na skrzyz. Gen. Z. Podhorskiego — Gen. J. Dwernickiego — Utrata - Kolejowa

Grupa 1K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0Os—brak WD: D111 DI5
— 7-35s —przy WD: D11 lub D15, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie WD D11
oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D15 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania
grupy 2K, 3K, 4K, 6K, 7K, 8K, 10K, 11K, 12K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 35s —uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 35-110s — przy braku wzbudzenia grup 13PR, 14PR, 17PR, 18PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grup
4K, 5K, 6K, 9K, 10K, 11K, 12K.

Grupa 2K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D121 D131D161 D171 D191 D110
— 7-36s —przy WD: D12 Iub D13 lub D16 lub D17 lub D19 lub D110, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez
ostatnig jedng sekunde nie WD D12 i D13, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D161 D171 D191
D110 (uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 3K, 4K, 7K, 8K).
Program 110s z koordynacjq
— 36s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 36-110s — przy braku wzbudzenia grup 13PR, 14PR, 17PR, 18PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grup
4K, 5K, 6K, 9K, 10K, 11K, 12K.

Grupa 3K - dlugos¢ sygnaltu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D141 D181 DI11
— 7-15s —przy WD: D14 lub D18 lub D111, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekunde nie WD D14, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D18 i D111 (moze by¢ uruchamiana
razem lub w trakcie wys$wietlania grupy 1K, 2K, 4K, 9K, 10K).
Program 110s 7 koordynacjg
— 0s—brak WD: D141 D18 i D111
— 7-15s —przy WD: D14 lub D18 lub D111, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekunde nie WD D14, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D181 D111

Grupa 4K - dlugos¢ sygnaltu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéow dla pieszych/rowerzystow (WP)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s —brak WD: D21 1 D24 1 D27

— 7-24s — przy WD: D21 lub D24 lub D27, a zakoniczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D27 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 2K, 3K, 5K, 6K, 7K, 9K, 10K, 11K).

Program 110s 7 koordynacjq

— 0s—brak WD: D21 1 D24 i D27

— 7-24s —przy WD: D21 lub D24 lub D27, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekund¢ nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D27
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Grupa 5K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D22 i D25 i D28
— 7-24s — przy WD: D22 lub D25 lub D28, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekunde nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D25 i D28 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wy$wietlania grupy 4K, 6K, 7K, 10K, 11K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0s—brak WD: D22 1 D25 i D28
— 7-24s — przy WD: D22 lub D25 lub D28, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D25 i D28

Grupa 6K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D23 1 D26 1 D29
— 7-15s —przy WD: D23 lub D26 lub D29, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekunde¢ nie WD D23, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D26 i D29 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 4K, 5K, 7K, 12K).
Program 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D23 i D26 1 D29
— 7-15s — przy WD: D23 lub D26 lub D29, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D23, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D26 i D29

Grupa 7K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D31 1 D351 D39
— 7-41s — przy WD: D31 lub D35 lub D39, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie
WD D31 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D35 i D39 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie
wyswietlania grupy 1K, 2K, 4K, 5K, 6K, 8K, 9K, 10K, 12K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 41s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 41-110s — przy braku wzbudzenia grup 13PR, 14PR, 17PR, 18PR i przy braku lub skroéceniu wyswietlania grup
3K, 4K, 5K, 6K, 10K, 11K, 12K.

Grupa 8K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D321 D331D361D371D3101 D311
— 7-41s —przy WD: D32 lub D33 lub D36 lub D37 Iub D310 lub D311, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez
ostatnig jedng sekund¢ nie WD D32 i D33, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D361 D371 D310 i
D311 (uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 2K, 7K, 9K, 10K).
Program 110s z koordynacjq
— 41s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 41-110s — przy braku wzbudzenia grup 13PR, 14PR, 17PR, 18PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grup
3K, 4K, 5K, 6K, 10K, 11K, 12K.

Grupa 9K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D34 1 D381 D312
— 7-18s — przy WD: D34 lub D38 lub D312, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekunde nie WD D34, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D38 i D312 (moze by¢ uruchamiana
razem lub w trakcie wy$wietlania grupy 3K, 4K, 7K, 8K, 10K).
Program 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D341 D381 D312
— 7-18s — przy WD: D34 lub D38 lub D312, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng
sekunde nie WD D34, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D38 i D312

Grupa 10K - dlugos$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystéw (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D41 i D44 i D47
— 7-21s —przy WD: D41 Iub D44 lub D47, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekund¢ nie WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D47 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 3K, 4K, 5K, 7K, 8K, 9K, 11K, 12K).
Program 110s 7 koordynacjg
— 0s —brak WD: D41 i D44 i D47
— 7-21s —przy WD: D41 lub D44 lub D47, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D47
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Grupa 11K - dlugo$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s —brak WD: D42 i D45 1 D48

— 7-23s — przy WD: D42 lub D45 lub D48, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D45 i D48 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 4K, 5K, 10K, 12K).

Program 110s 7 koordynacjq

— 0s —brak WD: D42 i D45 i D48

— 7-23s — przy WD: D42 lub D45 lub D48, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D45 i D48

Grupa 12K - dlugo$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s —brak WD: D43 i D46 1 D49

— 7-15s — przy WD: D43 lub D46 lub D49, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D43, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D46 i D49 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 6K, 7K, 10K, 11K).

Program 110s 7 koordynacjq

— 0s —brak WD: D43 i D46 i D49

— 7-15s — przy WD: D43 lub D46 lub D49, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D43, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D46 i D49

Przejicia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP) lub wzbudzenia grup (WG)

Program max 110s z koordynacjg i bez koordynacji

Przej$cie 13PR 18-22s — WP Ip lub 2p lub 3p lub Ir lub 2r lub 3r, akomodowana razem z grupg 5K

Przej$cie 14PR 18-22s — WP Ip lub 2p lub 3p lub 1r lub 2r lub 3r, akomodowana razem z grupg 5K

Przej$cie 15PR 16-40s — wzbudzana w przypadku WG 2K lub 8K w godzinach 6-20, przy braku WG 2K lub 8K
i w pozostalych godzinach wzbudzana po WP 4p lub 5p lub 6p lub 4r lub 5r lub 6r,
akomodowana razem z grupg 8K

Przejscie 16PR 16-40s — wzbudzana w przypadku WG 2K lub 8K w godzinach 6-20, przy braku WG 2K lub 8K
i w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 4p lub 5p lub 6p lub 4r lub 5r lub 6r,
akomodowana razem z grupg 8K

Przejscie 17PR 18s — WP 7p lub 8p Iub 9p lub 7r lub 8r lub 9r

Przejscie 18PR 18s  — WP 7p lub 8p Iub 9p lub 7r lub 8r lub 9r

Przejscie 19PR 16-27s — wzbudzana w przypadku WG 2K lub 8K w godzinach 6-20, przy braku WG 2K lub 8K
i w pozostalych godzinach wzbudzana po WP 10p lub 11p lub 12p lub 10r lub 11r lub
12r, akomodowana razem z grupg 2K

Przejscie 19PR 16-27s — wzbudzana w przypadku WG 2K lub 8K w godzinach 6-20, przy braku WG 2K lub 8K
i w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 10p lub 11p Iub 12p lub 10r lub 11r lub
12r, akomodowana razem z grupa 2K

Uwaga: Sygnalizatory dZzwiekowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6% do 22%

Strzalki warunkowego skretu w prawo

218 — wyswietlana tylko w trakcie wy$wietlania grupy 12K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego
w grupie 12K, a zakoniczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 12K

22S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 3K— rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w
grupie 3K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 3K oraz w trakcie
wys$wietlania grupy 8K— rozpoczynana z 5s opdznieniem do poczatku wy$wietlania sygnatu zielonego w grupie 8K,
a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 8K

23S — wyswietlana tylko w trakcie wyswietlania grupy 6K — rozpoczynana od poczatku wys$wietlania sygnatu zielonego
w grupie 6K, a zakonczenie nastepuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 6K

24S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 2K— rozpoczynana z 7s opoznieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 2K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wy$wietlania sygnatu zielonego w grupie 2K oraz
w trakcie wy$wietlania grupy 9K— rozpoczynana od poczatku wys§wietlania sygnatu zielonego w grupie 9K, a
zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnahu zielonego w grupie 9K

W przypadku awarii detektoréw nastepuje automatycznie wiaczenie sygnalizacji na tryb pracy z
programem awaryjnym T=110s.
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Algorytm pracy sygnalizacji na skrzyzowaniu Utrata - Przytorowa

Grupa 1K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— Os—brak WD: D111 D12iD14iD151D171D18
— 7-78s —przy WD: D11 lub D12 lub D14 lub D15 lub D17 Iub D18, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez
ostatnia jedna sekunde nie WD D11 i D12 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D141 D151 D17 i
D18 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 3K, 5K).
Program 110s 7 koordynacjg
— 78s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 78-110s — przy braku wzbudzenia grup 6PR, 7PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grupy 3K, 4K.

Grupa 2K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D131 D16
— 7-19s —przy WD: D13 Iub D16, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie WD D13,
oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D16 (uruchamiana razem lub w trakcie wy$wietlania grupy 1K,
3K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0Os—brak WD: D131 D16
— 7-19s — przy WD: D13 lub D16, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie WD D13,
oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D16.

Grupa 3K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D21 1 D23 i D25
— 7-23s —przy WD: D21 lub D23 lub D25, a zakoniczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D25 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 4K).
Program 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D21 i1 D23 i D25
— 7-23s —przy WD: D21 lub D23 lub D25, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekunde nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D25

Grupa 4K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D22 i D24 1 D26
— 7-24s — przy WD: D22 lub D24 lub D26, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekunde¢ nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D26 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 3K).
Program 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D22 1 D24 i D26
— 7-24s — przy WD: D22 lub D24 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D26

Grupa 5K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D311 D32iD33iD34iD35iD36
— 7-50s — przy WD: D31 lub D32 lub D33 lub D34 lub D35 Iub D36, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez
ostatnig jedng sekunde nie WD D31 i D32 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D33 i D34 i D35 i
D36 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 1K).
Program 110s z koordynacjq
— 50s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 50-110s — przy braku wzbudzenia grup 6PR, 7PR i przy braku lub skréceniu wyswietlania grupy 2K i 3K i 4K.

Przejscia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP) lub wzbudzenia grup (WG)

Program max 110s 7 koordynacjq i bez koordynacji

Przejscie 6PR 16s — WP 1p lub 2p lub 3p lub Ir lub 2r lub 3r

Przejscie 7PR 16s — WP 1p lub 2p lub 3p lub Ir lub 2r lub 3r

Przejscie PR 14-46s — wzbudzana w przypadku WG 1K lub 5K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 5K i
w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 4p lub 5p lub 6p lub 4r lub 5r lub 6r,
akomodowana razem z grupg 5K

Przejscie 9PR 14-46s — wzbudzana w przypadku WG 1K lub 5K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 5K i
w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 4p lub 5p lub 6p lub 4r lub 5r lub 6r,
akomodowana razem z grupg 5K

Uwaga: Sygnalizatory dZzwiekowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6% do 22%
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Strzalki warunkowego skretu w prawo

10S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 2K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnalu zielonego w
grupie 2K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 2K oraz w trakcie
wys$wietlania grupy SK— rozpoczynana z 6s opdznieniem do poczatku wys$wietlania sygnatu zielonego w grupie 5K,
a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 5K

11S — wyswietlana tylko w trakcie wyswietlania grupy 4K— rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w
grupie 4K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 4K

W przypadku awarii detektoréw nastepuje automatycznie witaczenie sygnalizacji na tryb pracy
z programem awaryjnym T=110s.

Algorytm pracy sygnalizacji na skrzyzowaniu Utrata - Sejnenska

Grupa 1K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D11i1D121D14iD151D171D18
— 7-44s —przy WD: D11 lub D12 lub D14 lub D15 lub D17 Iub D18, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez
ostatnig jedng sekunde nie WD D11 i D12 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D141 D151 D171
D18 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wy$wietlania grupy 2K, 3K, 6K).
Program 110s z koordynacjq
— 44s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 44-110s — przy braku wzbudzenia grup 10PR, 11PR, 14PR, 15PR i przy braku lub skroéceniu wyswietlania grup
3K, 4K, 5K, 7K, 8K, 9K.

Grupa 2K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D131 D161 D19
— 7-24s —przy WD: D13 lub D16 lub D19, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D13, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D16 i D19 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wy$wietlania grupy 1K, 3K, 7K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0s—brak WD: D131 D161 DI9
— 7-24s —przy WD: D13 lub D16 lub D19, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D13, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D161 D19

Grupa 3K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D21 i D24 i D27
— 7-20s — przy WD: D21 lub D24 lub D27, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekund¢ nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D27 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 2K, 4K, 5K, 7K, 8K).
Program 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D21 i D24 i D27
— 7-20s — przy WD: D21 lub D24 lub D27, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D27

Grupa 4K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D22 1 D25 i D28
— 7-20s — przy WD: D22 lub D25 lub D28, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D25 i D28 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 3K, 5K, 8K).
Program 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D22 i D25 i D28
— 7-20s — przy WD: D22 lub D25 lub D28, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng
sekunde nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D25 i D28

Grupa 5K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéow dla pieszych/rowerzystow (WP)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s —brak WD: D23 i D26

— 7-12s — przy WD: D23 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng sekunde
nie WD D23, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D26 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie
wyswietlania grupy 3K, 4K, 9K).

Program 110s 7 koordynacjq

— 0s —brak WD: D23 i D26

— 7-12s —przy WD: D23 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng sekunde
nie WD D23, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D26
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Grupa 6K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D311 D321D341D351D371D38
— 7-39s — przy WD: D31 Iub D32 lub D34 lub D35 lub D37 lub D38, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez
ostatnig jedna sekunde nie WD D31 i D32, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D34 i D351 D37 i
D38 (uruchamiana razem lub w trakcie wy$wietlania grupy 1K, 7K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 39s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 39-110s — przy braku wzbudzenia grup 10PR, 11PR, 14PR, 15PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grup
2K, 4K, 5K, 8K, 9K.

Grupa 7K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D33 i D361 D39
— 7-12s — przy WD: D33 lub D36 lub D39, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekunde¢ nie WD D33, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D36 i D39 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 3K, 6K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0s —brak WD: D33 i D361 D39
— 7-12s — przy WD: D33 lub D36 lub D39, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D33, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D36 i D39

Grupa 8K - dlugos$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D41 i D43 i D45
— 7-19s — przy WD: D41 lub D43 lub D45, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekund¢ nie WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D43 i D45 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 3K, 4K, 9K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0s—brak WD: D41 i D43 i D45
— 7-19s — przy WD: D41 lub D43 lub D45, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D43 i D45

Grupa 9K - dlugos$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D42 i D44 i D46
— 7-12s — przy WD: D42 lub D44 lub D46, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde¢ nie WD D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D46 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 5K, 8K).
Program 110s z koordynacjq
— 0s —brak WD: D42 i D44 i D46
— 7-12s — przy WD: D42 lub D44 lub D46, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D46

Przejscia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP) lub wzbudzenia grup (WG)

Program max 110s 7 koordynacjq i bez koordynacji

Przejscie 10PR 18s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 1r lub 2r lub 3r

Przejscie 11PR 18s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 1r lub 2r lub 3r

Przejscie 12PR 18-37s — wzbudzana w przypadku WG 1K lub 6K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 6K
i w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 4p lub 5p lub 6p lub 4r lub 5r lub 6r,
akomodowana razem z grupg 6K

Przejscie 13PR 18-37s — wzbudzana w przypadku WG 1K lub 6K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 6K
i w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 4p lub 5p lub 6p lub 4r lub 5r lub 6r,
akomodowana razem z grupg 6K

Przejscie 14PR 18s — WP 7p Iub 8p lub 9p lub 7r Iub 8r lub 9r

Przejscie 15SPR 18s — WP 7p Iub 8p lub 9p lub 7r ub 8r lub 9r

Przejscie 16PR 16-41s — wzbudzana w przypadku WG 1K lub 6K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 6K
i w pozostalych godzinach wzbudzana po WP 10p lub 11p lub 12p lub 10r lub 11r lub
12r, akomodowana razem z grupa 1K

Przejscie 17PR 16-41s — wzbudzana w przypadku WG 1K lub 6K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 6K
i w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 10p lub 11p lub 12p lub 10r lub 11r lub
12r, akomodowana razem z grupg 1K

Uwaga: Sygnalizatory dZzwiekowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6% do 22%
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Strzalki warunkowego skretu w prawo

18S — wyswietlana tylko w trakcie wy$wietlania grupy 9K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego
w grupie 9K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 9K

19S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 2K— rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w
grupie 2K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 2K oraz w trakcie
wys$wietlania grupy 6K— rozpoczynana z 6s opdznieniem do poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 6K,
a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 6K

20S — wyswietlana tylko w trakcie wyswietlania grupy 5K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego
w grupie 5K, a zakonczenie nastepuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie SK

W przypadku awarii detektoréw nastepuje automatycznie witaczenie sygnalizacji na tryb pracy
z programem awaryjnym T=110s.

Algorytm pracy sygnalizacji na skrzyzowaniu Utrata — L. Warynskiego

Grupa 1K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D11iD12iD131D14iD151D16
— 7-57s —przy WD: D11 lub D12 lub D13 lub D14 lub D15 Iub D16, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez
ostatnig jedng sekunde nie WD D11 i D12 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D131 D141 D15 i
D16 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 4K).
Program 110s z koordynacjq
— 57s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 57-110s — przy braku wzbudzenia grup 7PR, 8PR, 10PR, 11PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grup
2K, 3K, 5K, 6K.

Grupa 2K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D211 D23 i D25
— 7-21s — przy WD: D21 lub D23 lub D25, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D24 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 3K, 5K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0s—brak WD: D21 1 D23 i D25
— 7-21s —przy WD: D21 lub D23 lub D25, a zakoniczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D24

Grupa 3K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D22 i D24 i D26
— 7-15s — przy WD: D22 lub D24 lub D26, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekund¢ nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D26 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 6K).
Program 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D22 i D24 i D26
— 7-15s — przy WD: D22 lub D24 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D26

Grupa 4K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D311 D321D331D341D351D361D371D38
— 7-57s —przy WD: D31 lub D32 lub D33 lub D34 lub D35 Iub D36 Iub D37 Iub D38, a zakonczenie grupy
nastepuje, gdy przez ostatnia jedng sekunde nie WD D31 i D32 i D33, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie
WD D341 D351D361D37 i D38 (uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 1K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 57s —uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 57-110s — przy braku wzbudzenia grup 7PR, 8PR, 10PR, 11PR i przy braku lub skroceniu wyswietlania grup
2K, 3K, 5K, 6K.

Grupa 5K - dlugos$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s—brak WD: D41 i D43 i D45

— 7-24s —przy WD: D41 lub D43 lub D45, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekund¢ nie WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D43 i D45 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 6K).

Program 110s 7 koordynacjq

— 0s—brak WD: D41 i D43 i D45

— 7-24s — przy WD: D41 lub D43 lub D45, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D43 i D45




-4 -

Grupa 6K - dlugo$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D42 i D44 i D46
— 7-15s — przy WD: D42 lub D44 lub D46, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D46 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 3K, 5K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0s —brak WD: D42 i D44 i D46
— 7-15s — przy WD: D42 lub D44 lub D46, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D46

Przejicia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP) lub wzbudzenia grup (WG)

Program max 110s 7 koordynacjq i bez koordynacji

Przejscie 7PR 16s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 1r lub 2r lub 3r

Przejscie PR 16s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 1r lub 2r lub 3r

Przejscie 9PR 14-53s — wzbudzana w przypadku WG 1K lub 4K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 4K i
w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 4p lub 5p lub 4r lub 5r, akomodowana
razem z grupg 4K

Przejscie 10PR 16-19s — WP 6p lub 7p lub 8p Iub 6r lub 7r lub 8r, akomodowana razem z grupg 5K

Przejscie 11PR 16-19s — WP 6p lub 7p lub 8p Iub 6r lub 7r lub 8r, akomodowana razem z grupg 5K

Przejscie 12PR 14-47s — wzbudzana w przypadku WG 1K lub 4K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 4K
i w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 9p lub 10p lub 9r lub 10r, akomodowana
razem z grupg 1K

Uwaga: Sygnalizatory dZzwiekowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6 do 22%

Strzalki warunkowego skretu w prawo

13S — wys$wietlana tylko w trakcie wy$wietlania grupy 6K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego
w grupie 6K, a zakonczenie nast¢puje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 6K

14S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 4K— rozpoczynana z 4s op6znieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 4K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 4K

15S — wyswietlana tylko w trakcie wyswietlania grupy 3K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego
w grupie 3K, a zakonczenie nast¢puje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 3K

16S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 1K— rozpoczynana z 7s op6znieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 1K, a zakonczenie nastepuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 1K

W przypadku awarii detektorOw nastepuje automatycznie wiaczenie sygnalizacji na tryb pracy
z programem awaryjnym T=110s.

Algorytm pracy sygnalizacji na skrzyzowaniu Gen. J. Dwernickiego — J. Korczaka

Grupa 1K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréow (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji

— 0s —brak WD: D11

— 7-28s —przy WD: D11, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnia jedna sekund¢ nie WD D11 (moze

by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 4K).

Program 110s z koordynacjq

— 0s—brak WD: D11

— 7-28s — przy WD: D11, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnia jedna sekundg nie WD D11

Grupa 2K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D211 D22 1 D24 iD251D27
— 7-55s — przy WD: D21 lub D23 lub D45 lub D25 lub D27, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy
przez ostatnig jedng sekunde nie WD D21 i D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D25 i
D27 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 3K, 5K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 55s — uruchomienie bezwarunkowe grupy
— 55-110s — przy braku wzbudzenia grup 7PR i przy braku lub skréceniu wys§wietlania grup 1K, 4K, 6K.

Grupa 3K - dlugos¢ sygnaltu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D23 i D26
— 7-18s — przy WD: D23 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng sekunde
nie WD D23, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D26 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie
wyswietlania grupy 2K, 6K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0s —brak WD: D23 1 D26
— 7-18s — przy WD: D23 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng sekunde
nie WD D23, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D26.
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Grupa 4K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D311D321iD33
— 7-26s —przy WD: D31 lub D32 lub D33, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez ostatnia jedng sekunde nie
WD D31, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D32 i D33 (uruchamiana razem lub w trakcie
wyswietlania grupy 1K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0Os—brak WD: D311 D321iD33
— 7-26s — przy WD: D31 lub D32 lub D33, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie
WD D31, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D32 i D33

Grupa 5K - dlugos$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D41 1 D42 1 D44 1 D45 1 D47 1 D48
— 7-49s — przy WD: D41 Iub D42 lub D44 lub D45 Iub D47 lub D48, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast,
gdy przez ostatnig jedna sekund¢ nie WD D41 1 D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D45 i
D47 i1 D48 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 6K).
Program 110s 7 koordynacjg
— 0Os—brak WD: D41 i D43 i D45
— 7-49s — przy WD: D41 lub D42 lub D44 lub D45 lub D47 lub D48, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast,
gdy przez ostatnia jedna sekund¢ nie WD D41 i D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D45 i
D471 D48

Grupa 6K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D43 i D46 i D49
— 7-16s — przy WD: D43 lub D46 lub D49, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D43, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D46 i D49 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 3K, 5K).
Program 110s 7 koordynacjq
— 0s —brak WD: D43 i D46 1 D49
— 7-16s — przy WD: D43 lub D46 lub D49, a zakonczenie grupy nast¢gpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D43, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D46 i D49

Przejscia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP) lub wzbudzenia grup (WG)

Program max 110s 7 koordynacjq i bez koordynacji

Przejscie 7PR 12-17s — WP 1p lub 2p lub 1r lub 2r akomodowana razem z grupg 4K

Przejscie SPR 10-44s — wzbudzana w przypadku WG 2K lub 5K w godzinach 6-20, przy braku WG 1K lub 4K i
w pozostatych godzinach wzbudzana po WP 3p lub 4p lub 3r lub 4r, akomodowana
razem z grupg SK

Uwaga: Sygnalizatory dzwickowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6" do 22%

Strzalki warunkowego skretu w prawo

9S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 4K— rozpoczynana z Ss op6znieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 4K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 4K

10S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy SK— rozpoczynana z 4s opoznieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 5K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie SK

11S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 1K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w
grupie 1K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 1K

W przypadku awarii detektoréw nastepuje automatycznie wigczenie sygnalizacji na tryb pracy
z programem awaryjnym T=110s.

Algorytm pracy sygnalizacji na skrzyzowaniu Gen. J. Dwernickiego — T. Noniewicza

Grupa 1K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D111 D131iDI15
— 7-17s —przy WD: D11 lub D13 lub D15, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekund¢ nie WD D11, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D13 i D15 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 5K, 6K).
Program max 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D111 D131iDI15
— 7-17s —przy WD: D11 lub D13 lub D15, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D11, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D13 i D15
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Grupa 2K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D121 D141 D16
— 7-14s —przy WD: D12 lub D14 lub D16, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekunde nie WD D12, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D14 i D16 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wy$wietlania grupy 1K, 7K).
Program max 110s z koordynacjq
— 0Os—brak WD: D121 D141 D16
— 7-14s — przy WD: D12 lub D14 lub D16, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D12, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D14 1 D16

Grupa 3K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D211 D22 1D241D251D271D28
— 7-44s —przy WD: D21 lub D22 lub D24 lub D25 lub D27 lub D28, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast,
gdy przez ostatnig jedna sekund¢ nie WD D21 i D22 i D24 i D25, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD
D27 1 D28 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wyswietlania grupy 4K, 5K, 8K).
Program max 110s z koordynacjq
— 44s — uruchomienie bezwarunkowe.
— 44-110s — przy braku wzbudzenia lub pdézniejszym wzbudzeniu lub skroceniu wyswietlania grup 1K, 2K, 5K,
6K, 7K i przy braku wzbudzenia lub skréceniu wyswietlania grup 10PR i 12P

Grupa 4K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D23 i D26 i D29
— 7-19s — przy WD: D23 lub D26 lub D29, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekunde nie WD D23, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D26 i D29 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 3K).
Program max 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D23 i D26 i D29
— 7-19s — przy WD: D23 lub D26 lub D29, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng
sekunde nie WD D23, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D26 i D29

Grupa 5K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D311 D341 D37
— 7-28s —przy WD: D31 lub D34 lub D37, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng
sekund¢ nie WD D31, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D34 i D37 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy: 1K, 3K, 4K, 6K, 7K).
Program max 110s 7 koordynacjq
— 0s —brak WD: D31 i D34 i D37
— 7-28s —przy WD: D31 lub D34 lub D37, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekunde nie WD D31, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D34 i D37

Grupa 6K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D321 D351 D38
— 7-31s — przy WD: D32 lub D35 lub D38, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekunde nie WD D32, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D35 i D38 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 1K, 5K, 7K).
Program max 110s z koordynacjq
— 0s—brak WD: D321 D351 D38
— 7-31s — przy WD: D32 lub D35 lub D38, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng
sekunde nie WD D32, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D35 i D38

Grupa 6K - dlugos¢ sygnaltu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D32 1 D35 1 D38
— 7-30s — przy WD: D32 lub D35 lub D38, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng
sekunde nie WD D32, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D35 i D38 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 5K, 7K).
Program max 110s z koordynacjq
— 0s —brak WD: D32 i D35 1 D38
— 7-30s — przy WD: D32 Iub D35 lub D38, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekund¢ nie WD D32, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D35 i D38
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Grupa 8K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 110s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D41 i D42 1 D43 i D44 1 D45 1 D46
— 7-27s —przy WD: D41 lub D42 lub D43 lub D44 lub D45 lub D46, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast,
gdy przez ostatnig jedng sekund¢ nie WD D41 i D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D43 i D44 i
D45 i D46 (uruchamiana razem lub w trakcie wys$wietlania grupy 3K).
Program max 110s z koordynacjq
— 27s — uruchomienie bezwarunkowe.
— 27-110s — przy braku wzbudzenia lub pdézniejszym wzbudzeniu lub skréceniu wyswietlania grup 1K, 2K, 4K,
5K, 6K, 7K i przy braku wzbudzenia lub skroceniu wy$wietlania grup 10PR i 12P

Przejscia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskow dla pieszych/rowerzystéw (WP)

Program max 110s bez koordynacji

Przejécie 9P 10-33s  — WP 1p lub 2p akomodowana razem z grupa 3K

Przejscie 10PR 12-19s — WP 3p lub 4p lub 1r lub 2r akomodowana razem z grupa 6K

Przejscie 11PR 12-17s — WP 5p lub 6p lub 3r lub 4r akomodowana razem z grupa 8K

Przejs$cie 12P 10s — WP 7plub 8p

Uwaga: Sygnalizatory dzwigkowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6% do 22%

Strzalki warunkowego skretu w prawo

13S — wys$wietlana w trakcie wyswietlania grupy 2K— rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w
grupie 2K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 2K

14S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 4K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w
grupie 4K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 4K

15S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 7K — rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w
grupie 7K, a zakonczenie nastepuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 7K

W przypadku awarii detektorow nastgpuje automatycznie wiaczenie sygnalizacji na tryb pracy
z programem awaryjnym T=110s.

Algorytm pracy sygnalizacji na skrzyzowaniu 1-go Maja — L. Warynskiego

Grupa 1K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s
— 0s—brak WD: D11i1D121D13iD14iDI151D16
— 7-24s —przy WD: D11 lub D12 lub D13 lub D14 lub D15 lub D16, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez
ostatnig jedng sekunde nie WD D11 i D12 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D131 D141 D15 i
D16 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie wys$wietlania grupy 4K).

Grupa 2K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréow (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D21 i D23 i D25
— 7-37s —przy WD: D21 lub D23 lub D25, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekunde nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D24 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wy$wietlania grupy 3K, 5K).

Grupa 3K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D22 1 D24 i D26
— 7-16s — przy WD: D22 lub D24 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D26 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wy$wietlania grupy 2K, 6K).

Grupa 4K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D311 D321D331D341D35
— 7-24s —przy WD: D31 lub D32 lub D33 lub D34 Iub D35, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnia
jedng sekund¢ nie WD D31 i D32, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D33 i D34 i D35
(uruchamiana razem lub w trakcie wy$wietlania grupy 1K).

Grupa 5K - dlugos$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D41 i D43 i D45
— 7-37s —przy WD: D41 lub D43 lub D45, a zakonczenie grupy nast¢puje natychmiast, gdy przez ostatnia jedna
sekund¢ nie WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D43 i D45 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 2K, 6K).




-28 -

Grupa 6K - dlugo$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D42 i D44 i D46
— 7-16s — przy WD: D42 lub D44 lub D46, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D46 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wy$wietlania grupy 3K, 5K).

Przejscia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP) lub wzbudzenia grup (WG)
Program max 90s 7 koordynacjq i bez koordynacji

Przejscie 7PR 12-31s — WP Ip lub 2p lub Ir lub 2r, akomodowana razem z grupa 2K

Przejscie SPR 12-18s — WP 3p lub 4p lub 3r lub 4r, akomodowana razem z grupa 4K

Przejscie 9PR 12-31s — WP 5p lub 6p lub 5r lub 6r, akomodowana razem z grupg SK

Przejscie 10PR 12-17s — WP 7p lub 8p lub 7r lub 8r, akomodowana razem z grupa 1K

Uwaga: Sygnalizatory dZwiekowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6 do 22%

Strzalki warunkowego skretu w prawo

13S — wyswietlana w trakcie wy$wietlania grupy 2K— rozpoczynana z 5s op6znieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 2K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 2K oraz
w trakcie wy$wietlania grupy 6K— rozpoczynana od poczatku wys$wietlania sygnalu zielonego w grupie 6K

14S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 4K— rozpoczynana z 4s opoznieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 4K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koficem wy$wietlania sygnatu zielonego w grupie 4K

15S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy SK— rozpoczynana z S5s opoznieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie SK, a zakonczenie nastepuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 5K oraz
w trakcie wyswietlania grupy 3K— rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 3K

16S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 1K— rozpoczynana z 4s op6znieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 1K, a zakonczenie nastepuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 1K

W przypadku awarii detektorOw nastepuje automatycznie wiaczenie sygnalizacji na tryb pracy
z programem awaryjnym T=90s.

Algorytm pracy sygnalizacji na skrzyzowaniu T. Noniewicza — L. Warynskiego

Grupa 1K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s
— 0Os—brak WD: D111 D131iD15
— 7-38s —przy WD: D11 lub D13 lub D15, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnia jedna sekundg¢ nie
WD D11 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D13 i D15 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie
wyswietlania grupy 2K, 3K, 5K, 6K).

Grupa 2K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s
— 0Os—brak WD: D121 D141D16
— 7-15s — przy WD: D12 lub D14 lub D16, a zakoniczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnia jedna sekundg¢ nie
WD D12 oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D14 i D16 (moze by¢ uruchamiana razem lub w trakcie
wys$wietlania grupy 1K, 3K).

Grupa 3K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D21 i D23 i D25
— 7-20s — przy WD: D21 lub D23 lub D25, a zakonczenie grupy nastepuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedna
sekund¢ nie WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D24 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wy$wietlania grupy 1K, 2K, 4K, 5K, 7K).

Grupa 4K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréow (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—Dbrak WD: D22 1 D24 1 D26
— 7-17s — przy WD: D22 lub D24 lub D26, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnia jedng
sekunde nie WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D26 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 3K, 5K, 8K).

Grupa 5K - dlugos¢ sygnaltu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0Os—brak WD: D31 1D331D35
— 7-18s —przy WD: D31 lub D33 lub D35, a zakonczenie grupy nastepuje, gdy przez ostatnia jedng sekunde nie
WD D31, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D33 i D35 (uruchamiana razem lub w trakcie
wyswietlania grupy 1K, 3K, 4K, 6K, 8K).
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Grupa 6K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WD), przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D32 1 D341 D36
— 7-20s — przy WD: D31 lub D34 lub D36, a zakonczenie grupy nastgpuje, gdy przez ostatnig jedng sekunde nie
WD D31, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D34 i D36 (uruchamiana razem lub w trakcie
wyswietlania grupy 1K, 5K).

Grupa 7K - dlugos¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s —brak WD: D41 1 D43 1 D45
— 7-20s — przy WD: D41 lub D43 lub D45, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekund¢ nie WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D43 i D45 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wy$wietlania grupy 3K, 8K).

Grupa 8K - dlugo$¢ sygnalu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WD), przyciskow dla pieszych/rowerzystow (WP)
Program max 90s bez koordynacji
— 0s—brak WD: D42 i D44 i D46
— 7-20s — przy WD: D42 lub D44 lub D46, a zakonczenie grupy nastgpuje natychmiast, gdy przez ostatnig jedng
sekunde nie WD D42, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WD D44 i D46 (moze by¢ uruchamiana razem
lub w trakcie wyswietlania grupy 4K, 5K, 7K).

Przejscia dla pieszych uruchamiane sa po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych/rowerzystow (WP) lub wzbudzenia grup (WG)
Program max 90s 7 koordynacjq i bez koordynacji

Przejscie 9P 12-14s — WP 1p lub 2p, akomodowana razem z grupg 3K
Przej$cie 10PR 12 — WP 3p lub 4p lub 1r lub 2r

Przejscie 11P 12-13s — WP 5p lub 6p, akomodowana razem z grupa 7K
Przejscie 12P 8-56s — WP 7p lub 8p, akomodowana razem z grupg 1K, 3K i 6K

Uwaga: Sygnalizatory dZzwiekowe maja by¢ wlaczone kazdego dnia tygodnia w godzinach od 6% do 22%

Strzalki warunkowego skretu w prawo

13S — wys$wietlana w trakcie wyswietlania grupy 2K— rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnatu zielonego w
grupie 2K oraz w trakcie wyswietlania grupy 6K— rozpoczynana z 7s opdznieniem do poczatku wyswietlania
sygnahu zielonego w grupie 6K, a zakonczenie nastgpuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie
6K

14S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 4K— rozpoczynana od poczatku wyswietlania sygnalu zielonego w
grupie 4K oraz w trakcie wyswietlania grupy 4K

15S — wyswietlana w trakcie wyswietlania grupy 1K— rozpoczynana z 5s op6znieniem do poczatku wyswietlania sygnatu
zielonego w grupie 1K, a zakonczenie nastepuje wraz z koncem wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 1K

W przypadku awarii detektoréw nastepuje automatycznie wiaczenie sygnalizacji na tryb pracy
z programem awaryjnym T=90s.

4.5. Czas pracy sygnalizacji

Zaprojektowane programy pracy sygnalizacji beda pracowa¢ kazdego dnia tygodnia
w godzinach od 0% do 24%. Programy awaryjne beda pracowaé kazdego dnia tygodnia
w godzinach od 0% do 24,

4.6. System detekcji

W zwigzku z zalozeniem sterowania sygnalizacja w sposob zalezny od ruchu
zaprojektowano lokalizacje stref detekc;i.

Skrzyiowanie Gen. Z. Podhorskiego — Papieia Jana Pawla I1

Detekcja bedzie przy pomocy pigciu istniejagcych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatoréw, przyciskow, kamer 1 stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope”.

Specyfikacja pol detekcji

Wszystkie kamery sa zainstalowane na sztycach o dt. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).
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Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery
1 kam.1 |DI1,DI12,D13,Dl14,D15,Dl16
2 kam. 2 |D17,DI18,DI9,
3 kam. 3 |D21, D22, D23, D24, D25, D26
4 kam. 4 | D31, D32, D33, D34, D35, D36
5 kam.5 |D37,D38,D39

- lacznie: 24 wideodetektory.

Szkic mocowania kamer kam.1, kam.2, kam.4, kam.5:

Kam.2 Kam 5
Kam 1 Kam 4
@) @) @) ]
@) @) O
@) @) @)
~——— |’ IRy [ (R,
A
5,5m
A AN
Szkic mocowania kamery kam.3:
Kam.3

\

O
O
0]

5,5m
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Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane 1m od linii zatrzyman pozwalaja
precyzyjnie okresli¢ moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie $wiatla
zielonego. Strefy detekcji o wymiarach 20x2m zlokalizowane w odlegto$ci 8m lub 10m od linii
zatrzyman pozwalajg na okreslenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odleglosci 40m lub 50m od linii zatrzyman pozwalaja wydtuzy¢ dhugosé
sygnatu zielonego w momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla pieszych
1 rowerzystow pozwalaja na wzbudzenie przejs¢ dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.
Skrzyiowanie Gen. Z. Podhorskiego - Gen. J. Dwernickiego - Utrata - Kolejowa

Detekcja bedzie przy pomocy o$miu istniejagcych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatoréw, przyciskow, kamer i stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope”.

Specyfikacja pol detekcji
Wszystkie kamery sg zainstalowane na sztycach o dt. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery
1 kam.1 |DI11, D12, D15,D16,DI19
2 kam. 2 |DI13, D14, D17,D18, D110, D111
3 kam. 3 | D21, D22, D23
4 kam. 4 | D24, D25, D26, D27, D28, D29
5 kam. 5 |D31, D32, D35, D36, D39, D310
6 kam. 6 | D33, D34, D37, D38, D311, D312
7 kam. 7 | D41, D42, D43
8 kam. 8 | D44, D45, D46, D47, D48, D49

- lacznie: 41 wideodetektorow

Szkic mocowania kamer - kam 1, 5:

Kam.1
Kam.5

[oc_)o]
{OOO]

5.5m
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Szkic mocowania kamer — kam 2 i 6:

Kam.2
Kam.6
O O
O O
~— /i Y e wwwemm e e e e m e mm————— ) el
5,5m
Szkic mocowania kamer — kam 3, 4, 7, 8:
Kam.4 Kam.8
Kam.3 Kam.7
SE—
] O O O
O O O
O O O
-—/ /oy e, -
A
5.5m
v __

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane 1m od linii zatrzyman pozwalaja
precyzyjnie okresli¢ moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie §wiatla
zielonego. Strefy detekcji o wymiarach 20x1m 1 15x1m zlokalizowane w odleglosci 10m od linii
zatrzyman pozwalaja na okreS$lenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odleglosci 38m lub 43m od linii zatrzyman pozwalaja wydtuzy¢ dlugosé
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sygnatu zielonego w momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla pieszych
1 rowerzystow pozwalaja na wzbudzenie przej$¢ dla pieszych i przejazdéw dla rowerzystow.

Skrzyiowanie Utrata - Przytorowa

Detekcja bedzie przy pomocy czterech istniejacych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatoréw, przyciskow, kamer i stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope”.

Specyfikacja pol detekcji
Wszystkie kamery sg zainstalowane na sztycach o di. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery
1 kam.1 |DI11,D12,D13
2 kam. 2 |DI14, D15,D16,D17, D18
3 kam. 3 | D21, D22, D23, D24, D25, D26
4 kam. 4 |D31, D32, D33, D34, D35, D36

- lacznie: 20 wideodetektorow

Szkic mocowania kamer — kam 1, 2:

Kam.1

Kam.2
] O O O
@) @) O
O O O

5.5m
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Szkic mocowania kamer - kam 3:

Kam.3
O O
O @)
~— Y mwleem e e e e e m - ————— ]‘.--
5,5m
Szkic mocowania kamer - kam 4:
Kam.4
o —
=
"""""""""""" AT
5,5m

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane 1m od linii zatrzyman pozwalaja
precyzyjnie okresli¢ moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie Swiatta
zielonego. Strefy detekcji o wymiarach 20x1m zlokalizowane w odleglosci 8m od linii
zatrzyman pozwalaja na okreSlenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odleglosci 38m lub 43m od linii zatrzyman pozwalaja wydtuzy¢ dlugosé
sygnatu zielonego w momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla pieszych
1 rowerzystow pozwalaja na wzbudzenie przejs¢ dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.
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Skrzyiowanie Utrata - Sejnenska

Detekcja bedzie przy pomocy sze$ciu istniejacych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatoréw, przyciskow, kamer i stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope”.

Specvfikacja pol detekcji

Wszystkie kamery sg zainstalowane na sztycach o dt. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery

1 kam.1 |DI11,DI12, D13

2 kam. 2 |DI14, D15, D16, D17, D18, D19

3 kam. 3 |D21, D22, D23, D24, D25, D26, D27, D28
4 kam. 4 |D31, D32, D33

5 kam. 5 | D34, D35, D36, D37, D38, D39

6 kam. 6 | D41, D42, D43, D44, D45, D46

- lacznie: 32 wideodetektory

Szkic mocowania kamer - kam. 11 2:

Kam.1

Kam 2
O O O [ ]
O O O
O O O

5,5m




Szkic mocowania kamer — kam 3:
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Kam.3
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Szkic mocowania kamer — kam 4, 5:
Kam.4
Kam.5
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Szkic mocowania kamer - kam 6:

Kam.6

—

[OOO]
O OO

5,5m

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane Im od linii zatrzyman pozwalaja
precyzyjnie okres$li¢ moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie $wiatta
zielonego. Strefy detekcji o wymiarach 20x1m i1 12x1m zlokalizowane w odlegtosci 10m od linii
zatrzyman pozwalaja na okreS§lenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odleglosci 36m lub 38m lub 43m od linii zatrzyman pozwalaja wydhuzy¢
dlugo$¢ sygnatu zielonego w momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla
pieszych 1 rowerzystow pozwalaja na wzbudzenie przejs¢ dla pieszych 1 przejazdow dla
TOWerzystow.

Skrzyiowanie Utrata — L. Warynskiego

Detekcja bedzie przy pomocy czterech projektowanych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatoréw, przyciskow, kamer 1 stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope”.

Specyfikacja pdl detekcji
Wszystkie kamery sg zainstalowane na sztycach o dt. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery
1 kam.1 |DI11,D12, D13, D14, D15, D16
2 kam. 2 | D21, D22, D23, D24, D25, D26
3 kam. 3 |D31, D32, D33, D34, D35, D36, D37, D38
4 kam. 4 | D41, D42, D43, D44, D45, D46

- lacznie: 26 wideodetektorow
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Szkic mocowania kamer - kam 1, 3:

5,5m

Szkic mocowania kamer - kam 2, 4:

Kam.2
Kam.4

[OOO]
{OOO]

5.5m

Konstrukcja stlupow i wysiegnikow powinna zapewnia¢ maksymalna sztywnoS$¢ — brak
mozliwosci kolysania wywolanego przez podmuchy wiatru. Wskazane jest zastosowanie

specjalnych wspornikow (i/lub odciagow) usztywniajacych.
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Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane Im od linii zatrzyman pozwalajg
precyzyjnie okresli¢ moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie §wiatla
zielonego. Strefy detekcji o wymiarach 20x1m 1 10x1m zlokalizowane w odlegtosci 10m od linii
zatrzyman pozwalaja na okreslenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odleglosci 38m lub 43m od linii zatrzyman pozwalaja wydtuzy¢ dlugosé
sygnatu zielonego w momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla pieszych
1 rowerzystow pozwalajg na wzbudzenie przejs¢ dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.

Skrzyiowanie Gen. J. Dwernickiego — J. Korczaka

Detekcja bedzie przy pomocy szesciu istniejgcych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatoréw, przyciskow, kamer i stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope”.

Specyfikacja pol detekcji
Wszystkie kamery sg zainstalowane na sztycach o di. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery
1 kam.1 |DI1
2 kam. 2 |D21, D22, D23, D24, D25, D26, D17
3 kam. 3 | D31, D32
4 kam. 4 |D31
5 kam. 5 | D41, D42, D43
6 kam. 6 | D44, D45, D46

- lacznie: 17 wideodetektow

Szkic mocowania kamer kam.2:

R

Kam 2

(000
] 0 00|
000

5.5m
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Szkic mocowania kamer kam. 4,:

Kam. 4
_______ -
O
O
O 5.5m
\ 2
Szkic mocowania kamer kam. 3:
Kam. 3

5.5m
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Szkic mocowania kamer kam.1, 5, 6:

Kam 1 Kam 5, Kam 6
O O O _
o ol o —] |-
O O O

5.5m

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m, 1x8m, 1x6m i 4x3,5m (nieregularna) zlokalizowane 1m
od linii zatrzyman lub na linii zatrzyman lub przez przejSciem pozwalaja precyzyjnie okresli¢
moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie $wiatla zielonego. Strefy
detekcji o wymiarach 20xIm 1 12xIm zlokalizowane w odlegtosci 10m od linii zatrzyman
pozwalaja na okreslenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane
w odlegtosci 44m od linii zatrzyman pozwalaja wydluzy¢ dlugo$¢ sygnalu zielonego w
momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla pieszych i rowerzystow
pozwalaja na wzbudzenie przej$¢ dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.

Skrzyiowanie Gen. J. Dwernickiego — T. Noniewicza

Detekcja bedzie przy pomocy szesciu istniejacych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatoréw, przyciskow, kamer 1 stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope”.

Specyfikacja pdl detekcji
Wszystkie kamery sg zainstalowane na sztycach o di. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatoréw
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery
1 kam.1 |DI11,D12, D13, D14, D15, D16
2 kam. 2 |D21, D22, D23
3 kam. 3 | D24, D25, D26, D27, D28, D29
4 kam. 4 | D31, D32, D33
5 kam. S | D34, D35, D36, D37, D38, D39
6 kam. 6 | D41, D42, D43, D44, D45, D46

- lacznie: 30 wideodetektorow
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Szkic mocowania kamer - kam 1, 4:

Kam.1
Kam.4

ONONO)
[OOO]

5.5m

Szkic mocowania kamery - kam.2, 3:

Kam 2, 3

ONONO)

[oo{J

O
O
2]

55m

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane 1m od linii zatrzyman pozwalaja precyzyjnie
okreslic moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie $wiatta zielonego.
Strefy detekcji o wymiarach 20x2m zlokalizowane w odleglosci 10m od linii zatrzyman
pozwalaja na okreslenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane
w odleglosci 42m, 44m, 48m od linii zatrzyman pozwalaja wydtuzy¢ dtugos¢ sygnatu zielonego
w momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla pieszych i rowerzystow
pozwalaja na wzbudzenie przejs¢ dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.
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Skrzyiowanie 1-go Maja — L. Warynskiego

Detekcja bedzie przy pomocy czterech projektowanych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatoréw, przyciskow, kamer i stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope”.

Specyfikacja pol detekcji
Wszystkie kamery sg zainstalowane na sztycach o dt. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery
1 kam.1 |DI11, D12, D13, D14, D15, D16
2 kam. 2 | D21, D22, D23, D24, D25, D26
3 kam. 3 |D31, D32, D33, D34, D35
4 kam. 4 | D41, D42, D43, D44, D45, D46

- lacznie: 23 wideodetektorow

Szkic mocowania kamer - kam 1, 2, 3, 4:

Kam.1, Kam.2
Kam.3, Kam.4

ONON®,
[OOO]

5.5m

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane 1m od linii zatrzyman pozwalajg precyzyjnie
okresli¢ moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie $wiatta zielonego.
Strefy detekcji o wymiarach 1x15m lub 20x2m zlokalizowane w odlegtosci 10m od linii
zatrzyman pozwalaja na okreS§lenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odleglosci 32m, 35m, 38m od linii zatrzyman pozwalaja wydtuzy¢ ditugos¢
sygnatu zielonego w momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla pieszych
1 rowerzystow pozwalajg na wzbudzenie przejs¢ dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.

Skrzyzowanie T. Noniewicza — L. Warynskiego

Detekcja bedzie przy pomocy czterech projektowanych kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatorow, przyciskow, kamer 1 stref detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,,Autoscope
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Specyfikacja pdl detekcji
Wszystkie kamery sg zainstalowane na sztycach o di. 1,2 m na wysiggnikach sygnalizatoréw
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery
1 kam.1 |DI11, D12, D13,D14, D15,D16
2 kam. 2 | D21, D22, D23, D24, D25, D26
3 kam. 3 | D31, D32, D33, D34, D35, D36
4 kam. 4 | D41, D42, D43, D44, D45, D46

- lacznie: 23 wideodetektorow

Szkic mocowania kamer - kam 1, 2, 3, 4:

Kam.1, Kam.2
Kam.3, Kam.4

ONONO)
[OOO]

5.5m

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane 1m od linii zatrzyman pozwalaja precyzyjnie
okresli¢ moment ,,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduje zakonczenie $wiatta zielonego.
Strefy detekcji o wymiarach 1x15m lub 20x2m zlokalizowane w odleglosci 10m od linii
zatrzyman pozwalaja na okreslenie dlugosci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odlegtosci 32m, 35m, 38m od linii zatrzyman pozwalaja wydtuzy¢ dtugosé
sygnatu zielonego w momencie, gdy pojazd dojezdza do skrzyzowania. Przyciski dla pieszych
1 rowerzystow pozwalaja na wzbudzenie przej$¢ dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.

4.7.  Obliczenia przepustowosci

Obliczenia przepustowosci zostalty wykonane metoda HCH-85, a wyniki zamieszczone
w tabeli. Z obliczen wynika, iz przepustowos$¢ skrzyzowania po zastosowaniu sygnalizacji
bedzie wystarczajaca dla ruchu zatozonego do obliczen programéw sygnalizacji.

4.8. Prognoza ruchu

W oparciu o dane statystyczne ruch na skrzyzowaniach nie powinien w ciggu 5 lat wzrosnaé
o wiecej niz 20% zatozonego natgzenia ruchu. W zwigzku z tym, iz dane wykorzystane do
projektowania programu sygnalizacji obejmowaty powyzsza prognoz¢ wzrostu nat¢zenia ruchu
mozna wnioskowac, iz skrzyzowania beda w stanie przenie$¢ prognozowane obcigzenie ruchem.
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4.9. Wymagane dane techniczne dla sterownika sygnalizacji Swietlnej i systemu
wideodetekcji.

- Konstrukcja 2-procesorowa — osobno funkcjonujace niezaleznie od siebie mikrokomputery
sterowania 1 nadzoru oraz 2 dziatajace niezaleznie od siebie tory pomiaréw napie¢ i pradow
zaimplementowane na pakietach wykonawczych.

- Oba mikrokomputery: sterowania i nadzoru 32-bitowe.

- Wbudowany interfejs obstugi w postaci wyswietlacza LCD oraz klawiatury.

- Napigcie sieci doprowadzone do uktadow wykonawczych sterujacych sygnatami §wietlnymi
winno by¢ doprowadzone przez uktad stycznikow, ktdre umozliwiaja

o odlgczenie napigcia sieci od obwodow sygnatow czerwonych i zielonych (etap I),
o odlaczenie napigcia sieci od obwodow sygnatow zoéttych (etap II).

- Zalaczanie zasilania sieciowego uktadéw wykonawczych, sterujagcych sygnatami §wietlnymi
zdublowane — osobne styczniki zalgczania zasilania sterowane przez mikrokomputer
sterowania 1 mikrokomputer nadzoru.

- Ciagly pomiar napigcia zasilania sterownika - spadek napigcia zasilania ponizej zadanego
progu ( ktory moze by¢ programowany w [V] przez obsluge ) powinien skutkowac
wylaczeniem sygnalizacji, powr6t napigcia do poprawnej wartosci powinien powodowac
automatyczne zalaczenie sygnalizacji. Aktualna warto$§¢ napigcia sieci winna by¢
udostepniana uzytkownikowi na wyswietlaczu LCD.

- Wbudowany modut kontroli realizujacy funkcje watchdogdéw mikrokomputeréw sterowania
i nadzoru powodujacy zataczenie sygnaldw zottych pulsujacych w przypadku awarii jednego
z mikrokomputeréw lub wylaczenie sygnalizacji w przypadku awarii obu mikrokomputerow.

- Eliminacja stanéw sygnalizacji niebezpiecznych dla ruchu winna nastgpowaé
w czasie < 0,3s.

- Realizacja funkcji $wiatta Zottego-pulsujacego serwisowego — sygnaly zolte-pulsujace na
sygnalizatorach, sterowanie diod LED pakietow wykonawczych zgodnie z wybranym
programem ‘kolorowym’.

- Whbudowane lacza szeregowe umozliwiajace dolaczenie urzadzen transmisji danych do
systemu centralnego sterowania oraz terminala diagnostycznego (komputera PC).

- Uniwersalne moduly wykonawcze mogace wspoOtpracowaé z sygnalizatorami dowolnego
typu, to jest sygnalizatorami wyposazonymi w zwykle Zardwki, zarowki halogenowe
niskonapigciowe, sygnalizatory LED.

- Zdublowane uktady pomiaréw napig¢ i pradow w torach sygnatow s$wietlnych (osobne
uktady pomiarowe dla toréw sterowania i nadzoru). Oba uktady mierzace napiecie lub prad
w tym samym kanale powinny dziata¢ w pelni niezaleznie od siebie.

- Wyswietlanie na wy$wietlaczu LCD aktualnych warto$ci napie¢ w torach wszystkich
sygnatow §wietlnych w woltach 1 pobieranej mocy w torach sygnaléw czerwonych w watach.

- Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy wyswietlacza 1  klawiatury
warto$ci progow kontroli napie¢ (z krokiem 1 V') i mocy (z krokiem 1 W). Zmiana progow
kontroli napie¢ 1 mocy musi odbywac si¢ w pelni programowo bez konieczno$ci wymiany
modutéow wykonawczych.

- Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy wyswietlacza 1 klawiatury
2 progoéw kontroli pradowej dla §wiatet czerwonych — progu awarii i progu ostrzegania.
Spadek mocy pobieranej w kanale ponizej progu ostrzegania powoduje zapis do logu, spadek
mocy w kanale ponizej progu awarii - zatgczenie §wiatla zoltego-pulsujacego.

- Dostep do menu na wyswietlaczu terminala wewngtrznego mozliwy po wprowadzeniu przez
uzytkownika jego kodu PIN, z 3 r6Znymi poziomami uprawnien.

- Przechowywanie w dziennikach zdarzen (logach) min. 1.000 komunikatow o wykrytych
zdarzeniach 1 awariach, zmianie programoéw 1 trybow pracy sterownika, ingerencjach
dokonywanych przez obstuge.

- Sterownik winien umozliwia¢ realizacj¢ koordynacji ze sterownikami typu MSR w uktadzie
koordynacji statocyklicznej, koordynacji nadaznej z wymiang informacji pomiedzy
sterownikami co 1 s oraz koordynacji w systemie okien czasowych.



- 46 -

- Realizacja pomiarow ruchu w kwantach 1 , 5, 15, 30 minutowych oraz 1 , 2, 6 1 24 h
w okresie min. 90 dni dla 64 punkéw pomiarowych. Do sterownika nalezy dotaczy¢
oprogramowanie do programowania pomiaréw w sterowniku oraz odczytu danych.

- Wbudowany modut interfejsu z symulatorem ruchu Vissim firmy PTV.

Sterownik winien zapewnia¢ mozliwo$¢ przetaczenia z trybu przetwarzania zgloszen
rzeczywistych w tryb symulacji zgloszen generowanych przez symulator w celu pelnego
przetestowania programu sygnalizacji.

- Sterownik winien zapewnia¢ mozliwos¢ realizacji 3 okreséw akomodacji sygnatu zielonego
w kazdej grupie sygnatowej kotowej. Kazdy z w/w okresow powinny charakteryzowaé
nastgpujace parametry :

o luka czasowa okresu akomodacji,

o maksymalna dlugo$¢ okresu akomodacji.
Zmiana okresu akomodacji winna by¢ realizowana zgodnie z zaprogramowanymi warunkami
logicznymi.
Sterownik winien umozliwia¢ realizacj¢ okresu akomodacji ‘bezpiecznego zjazdu’ -
dodatkowe wydtuzenie sygnatu zielonego, jezeli po realizacji maksymalnej dtugos$ci sygnatu
w strefie dylematu znajduje si¢ pojazd.

- Sterownik winien zapewnia¢ mozliwo§¢ zadeklarowania nadzoru granicznej wartosci
utrzymywania si¢ zgloszenia lub jego braku wraz z mozliwosciag deklarowania przez
sterownik sposobu reakcji na przekroczenie wartosci granicznej (ignorowanie zgloszenia,
state zgloszenie, przelaczenie na harmonogram awaryjny, automatyczna symulacja
zgloszenia).

- Sterownik winien mie¢ wbudowany nadzor maksymalnego czasu oczekiwania na obstuge
zgloszenia (przekroczenie warto$ci granicznej winno powodowaé przejscia do realizacji
harmonogramu awaryjnego).

- Sterownik winien umozliwia¢ odczyt dziennikow zdarzen — logéw poprzez port PC do
notebooka.

- Sterownik winien umozliwia¢ dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy
wyswietlacza 1 klawiatury sterownika przez uzytkownika o odpowiednio wysokim poziomie
dostepu
o wartos$ci luk czasowych akomodacji,

wartos$ci czasow mig¢dzyzielonych sterowania,

warto$ci czasoOw miedzyzielonych wydtuzania ewakuacji,

wartosci maksymalnych dtugosci poszczegolnych okresow akomodacji,

dotfaczenia/odtaczenia detektora do/od logiki sterujacej lub zastgpienia detektora statym

zgloszeniem/statym brakiem zgloszenia lub zastapienia detektora procedurg programowa
symulujaca zgloszenia na detektorze,

o zmian w harmonogramie selekcji programow sygnalizacji,

Deklarowanie w/w warto$ci winno takze by¢ mozliwe z notebooka.

o O O O

- Razem ze sterownikiem winno zosta¢ dostarczone oprogramowanie (nadajace si¢ do
zainstalowania na komputerze przeno$nym typu notebook) umozliwiajace :
o tadowanie programow sygnalizacji do sterownika,
o odczyt dziennikdw zdarzen ze sterownika,
o programowanie i odczyt wynikéw pomiardéw ruchu ze sterownika,
o zmian¢ parametroOw sterowania w poszczegdlnych grupach sygnalizacyjnych
(dhlugosci sygnatow minimalnych, okresow akomodacji, czasow miedzyzielonych
wydtuzania ewakuacji realizowanego przez petle wydluzania ewakuacji).
- Obudowa aluminiowa z 5 letnig gwarancja.

4.10. Wymagania dla systemu wideodetekcji

1. System wideodetekcji powinien sktada¢ si¢ z nastgpujacych elementow:
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e kamer w obudowach wyposazonych w odpowiednie uchwyty umieszczonych na
konstrukcjach zgodnie z projektem,

e moduléw wideodetekcji (wideodetektorow) przetwarzajacych obraz z kamer
umieszczonych w szafie sterownika sygnalizacji §wietlnej,

e przewodow zasilania kamer typu YKY 3*1,5 (1*1,0) prowadzonych pomiedzy
sterownikiem sygnalizacji $wietlnej a listwami zasilania w  masztach
sygnalizacyjnych oraz przewodow OWY 3*1,5 (3*1,0) prowadzonych pomigdzy
listwami zasilania w masztach a kazdg z kamer,

e przewodow transmisji obrazu typu XzWDXpek 75-1,5/5,0 prowadzonych pomi¢dzy
sterownikiem sygnalizacji $wietlnej a kazda z kamer.

2. Obudowy kamer powinny posiada¢ stopien ochrony co najmniej IP65 i by¢ wyposazone
w grzalki z termostatami.

3. Do detekcji pojazdow nalezy zastosowa¢ kamery kolorowe PAL 625 linii o wysokiej
czutosci z przetgczaniem dzien/noc.

4. Kamery powinny by¢ wyposazone w obiektywy o regulowanej ogniskowe]
umozliwiajace precyzyjne ustawienie na obiekcie optymalnej ostrosci pola widzenia
kamery dla okreslonych przez projekt stref detekcji (wymagana regulacja AUTO-IRYYS).

5. Wideodetektory powinny by¢ umieszczone w sterowniku sygnalizacji §wietlnej, ktory
nalezy wyposazy¢ w moduty transmisji danych.

6. Kazdy z wideodetektorow powinien umozliwia¢ zdefiniowanie minimum 25 stref
detekcji wirtualnej dla jednej kamery. Wideodetektor powinien umozliwia¢ programowe
deklarowanie na wynikach detekcji dla poszczegdlnych stref funkcji logicznych OR,
AND, NAND, MzN oraz operacji filtracji 1 wydtuzania zgloszen obecnosci pojazdow.

7. Strefy detekcji wirtualnej powinny mie¢ mozliwos¢ eliminowania wzbudzen od
poruszajacych sie cieni. Mozliwe powinno by¢ programowanie na wideodetektorze dla
poszczegolnych stref detekcji wirtualnej

e identyfikacji pojazdow kierunku poruszajacych si¢ zgodnie z kierunkiem ruchu,
¢ identyfikacji pojazdéw poruszajacych si¢ przeciwnie do kierunku ruchu,

e obecnos$ci pojazdow w strefie,

e detekcji pojazdoéw stojacych.

8. Tlo$¢ wyjs¢ transmisji rownoleglej wyprowadzonych z jednego wideodetektora powinna
wynosi¢ minimum 8.

9. System wideodetekcji (wideodetektor + kamera) powinien umozliwia¢ detekcje
pojazdéw do odlegto$ci minimum 120m od kamery.

10. Wideodetektor powinien umozliwia¢ przestanie do sterownika sygnalizacji $wietlnej
informacji o ztej widocznos$ci uniemozliwiajacej prawidtowa detekcje pojazdow.

11. Wideodetektor powinien umozliwia¢ podglad obrazow przesylanych przez kamere
W czasie rzeczywistym.

12. System wideodetekcji powinien posiada¢ mozliwos¢ rozbudowy o wideoserwer w celu
przesylania obrazu z kamer do centrum monitorowania.

System wideodetekcji powinien posiada¢ mozliwos¢ zdalnej zmiany parametrow.

4.11. Stala organizacja ruchu drogowego

Projektowane oznakowanie pionowe i poziome jest dostosowane do przyjetego rozwigzania:
,»Projekt stalej organizacji ruchu w zakresie sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniach ul.:
Gen. Zygmunta Podhorskiego — Papieza Jana Pawla II, Gen. Zygmunta Podhorskiego —
Gen. Jozefa Dwernickiego — Utrata — Kolejowa, Utrata — Przytorowa, Utrata — Sejnenska,
Utrata — Ludwika Warynskiego, Gen. Jozefa Dwernickiego — Janusza Korczaka, Gen.
Jozefa Dwernickiego — Teofila Noniewicza, 1-go Maja — Ludwika Warynskiego i Teofila
Noniewicza — Ludwika Warynskiego w Suwalkach”.
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Do oznakowania nalezy zastosowa¢ znaki odblaskowe I generacji o symbolach, wymiarach
1 kolorystyce zgodnie z ,,Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 03.07.2003r. w sprawie
szczegblowych warunkow technicznych dla znakow 1 sygnatéw na drogach oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 poz.
2181 z po6zniejszymi zmianami)”.
Znaki drogowe ustawi¢ na stupkach stalowych ocynkowanych & 60 mm:

e w odlegtosci od 0,5 do 2,0 m od krawedzi jezdni,

e w odlegtosci min 0,5 m od krawedzi drogi rowerowej i ciggu pieszo-rowerowego,

e na wysokosci 2,2 m, przy i w chodnikach (dot znaku od powierzchni terenu),

e na wysokosci 2,5 m przy $ciezkach rowerowych 1 ciggach pieszo-rowerowych (do6t znaku

od powierzchni terenu)

e znaki C-9 na wyspach bez przejscia dla pieszych i/lub przejazdu dla roweréw zamocowac
bezposrednio nad stupkiem U-5a (zgodnie z zatagcznikami graficznymi),
znaki C-9 na wyspach z przejsciem dla pieszych i/lub przejazdem dla rowerdéw
zamocowa¢ nad stupkiem U-5a na wysokosci 1,8m (dét znaku od powierzchni terenu
zgodnie z zalgcznikami graficznymi).

Przy ustawianiu konstrukecji wsporczych (slupkéw znakéw itp.) przy drogach
rowerowych (ciagach pieszo-rowerowych) nalezy zachowaé¢ min. 0,5 m skrajni poziomej
(krawedz drogi rowerowej od krawedzi konstrukcji wsporczej). Tablice drogowskazowe
nalezy wykona¢ jako mate i ustawi¢ na konstrukcji kratowej ktora musi by¢ ustawiona
w odlegtosci nie mniejszej niz 0,5 m (jej krawedz) od krawedzi chodnika.

Wszystkie rozwiqzania projektowe, znaki oraz urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego,
ich_usytuowanie, kolorystyke oraz ich lokalizacje przedstawiajg zalgczone plany sytuacyjne
stalej organizacji ruchu.

Lokalizacja znakéw przedstawiona w czeSci rysunkowej projektu jest przyblizona,
docelowa ich lokalizacja w terenie musi by¢ zgodna z obowigzujacymi przepisami oraz
zasadami zawartymi w opisie przedmiotowego projektu stalej organizacji ruchu.

Umocowanie znakoéw, stlupkéw 1 konstrukcji wsporczych powinno tworzy¢ konstrukcje
zapewniajaca jej stabilnos¢, trwatos¢, widocznose 1 czytelnosc.

Oznakowanie poziome wykona¢ zgodnie z zalaczonymi rysunkami jako grubowarstwowe
1 cienkowarstwowe odblaskowe (zgodnie z legendg na rysunkach).

Przewidyvwany termin wprowadzenia stalej organizacji ruchu to 30.10.2025 r.




